USER MANUAL

For EVO II Series

OOOOOOOO




Informacije o znakach towarowych

EVO I ™, EVO II Pro ™, EVO Il Dual ™, Autel Explorer ™, Starpoint ™ i logo Autel
Robotics® sa znakami towarowymi firmy Autel Robotics Co., Ltd., zarejestrowanymi w Chinach, Stanach

Zjednoczonych i innych krajach. Wszystkie inne nazwy produktéw i firm wymienione w niniejszej
instrukcji obstugi sq zastrzezonymi znakami towarowymi ich wlascicieli.
Ostrzezenie o prawach autorskich

Powielanie lub retransmisja jakiejkolwiek czesci niniejszej instrukeji w dowolnej formie lub za pomoca
jakichkolwiek srodkéw, elektronicznych, mechanicznych, fotokopiowania, nagrywania lub w inny sposéb,

jest zabroniona bez wyraznej pisemnej zgody Autel Robotics

Informacje patentowe

Ten produkt otrzymano zgodnie z procedurami patentowymi. Numery patentéw sa nastgpujace:

US7979174 | 11.192490 ,US9260184 ,US9979000 , US10224526
US10044013 ,US10115944 ,US10090496 ,US10074836
US10341573 ,US10399699 US10414514

Oswiadczenie

Nalezy doktadnie wykonaé czynnos$ci opisane w niniejszej instrukeji, aby zapewni¢ bezpieczng i pomy$lng

eksploatacje statku powietrznego EVO 1I.

Podczas uzytkowania statku powietrznego dzieci musza pozostawaé pod nadzorem osoby dorostej.
Nalezy przechowywaé statek powietrzny w miejscu niedostepnym dla dzieci, gdy nie jest uzywany.

Jesli klient nie zastosuje si¢ do instrukeji bezpieczefistwa, Autel Robotics lub sprzedawca nie ponosi
odpowiedzialnosci i nie udziela gwarancji na jakiekolwiek szkody powstate podczas uzytkowania produktu,
bezposrednie lub posrednie, prawne, specjalne, przypadkowe lub ekonomiczne (w tym miedzy innymi
straty zyskow). Nie nalezy uzywaé niezatwierdzonych komponentéw ani prébowaé modytfikowac statku
powietrznego w jakikolwiek sposéb niezgodny z instrukcjami w oficjalnej dokumentacji statku

powietrznego.
Instrukcja oraz wytyczne bezpieczenistwa pokazg jak bezpiecznie rozpoczaé uzytkowanie EVO I1.

Tylko TY mozesz zapewnic , ze bezpiecznie uzytkujesz / latasz twoim EVO i nie zagrazasz
bezpieczefistwu swojemu jak i innym osobom lub ich wlasnosci.

Instrukcje bezpieczenstwa beda od czasu do czasu aktualizowane. Aby sprawdzié, czy masz najnowsza
wersje, odwiedz www.auteldrones.com/support/downloads/.

Przechowywanie i uzytkowanie danych

Gdy opcja/funkcja - Kopia zapasowa dziennika lotow (Flight Log Backup )jest wylaczona, jak to
jest domyslnie, zadne dane lotu ani uzytkownika nie beda przesytane ani przesylane za posrednictwem
aplikacji Autel Explorer. Gdy kopia zapasowa dziennika lotow jest wiaczona, a aplikacja jest sparowana
wraz ze statkiem powietrznym dane dziennika lotu (w tym dane telemetryczne lotu) zostana przeslane i
przechowywane na serwerach danych Autel Robotics. Wszystkie dane telemetryczne i dzienniki lotéw sa
przechowywane na serwerach danych znajdujacych si¢ w granicach kontynentalnych Stanéw
Zjednoczonych, a przesylanie danych odbywa si¢ automatycznie tylko wtedy, gdy wlaczona jest opcja
Kopia zapasowa dziennika lotow.



Zespot obstugi klienta Autel Robotics nie ma dostepu do danych dziennika lotéw, chyba ze uzytkownik
wyrazi na to zgode bezpos$rednio za posrednictwem aplikacji Autel ExplorerTM. Po udzieleniu tego
uprawnienia mozna uzyska¢ dostep tylko do dziennikéw lotéw z wybranego zakresu dat.

Informacje, w tym zdjgcia, obrazy ruchome oraz dane z czujnikéw statku powietrznego, beda
przechowywane na wewnetrznym napedzie statku powietrznego. Jesli Twoj statek powietrzny bedzie
musiat kiedykolwiek zosta¢ wystany do serwisu, informacje na temat wewnetrznej jednostki pamigci moga
by¢ wykorzystane do zdiagnozowania probleméw z samolotem. Informacje nie zostang zachowane, z
wyjatkiem przypadkéw wymaganych do wykonania ustugi lub naprawy. Nie usuwaj ani nie zmieniaj
danych w wewnetrznym urzadzeniu magazynujacym w jakikolwiek sposéb. Spowoduje to uniewaznienie
catego zakresu gwarancji.

Celem gromadzenia danych przez Autel Robotics jest zapewnienie wsparcia i ustug dla naszych klientéw
oraz poprawa wydajnosci naszych produktéw. Traktujemy Twoja prywatno$¢ tak samo powaznie, jak
wlasna. Zgodzimy si¢ na ujawnienie przesytanych danych tylko wtedy, gdy bedzie wymagaé tego prawo.

Instrukcje bezpieczenstwa

Bezpieczenstwo baterii

EVO I jest zasilany przez akumulator litowo-polimerowy. Niewtasciwe uzycie akumulatoréw Li-Po / Li-
Ton moze by¢ niebezpieczne. W zwigzku z tym nalezy $ciSle przestrzegac wszystkich ponizszych instrukeji
uzytkowania, tadowania i przechowywania baterii.

A UWAGA'!

*» Uzywaj tylko akumulatoréw 1 urzadzen do tadowania dostarczonych ze statkiem powietrznym lub
sprzedawanych przez Autel Robotics do uzytku z EVO 1I.. Nie manipuluj przy akumulatorze ani jego
fadowarce.

* Blektrolity akumulatorowe sg silnie zrace. W przypadku kontaktu elektrolitu ze skora lub oczami nalezy

natychmiast przeptukaé dotknicty obszar czysta biezaca woda i zasiggnaé porady lekarza.

Uzytkowanie baterii

Zawsze wylaczaj dron przed zainstalowaniem lub wyjeciem baterii. Dodatkowe informacje:

* Uzywaj wylacznie akumulatoréw i1 urzadzent do tadowania dostarczonych z dronem lub sprzedawanych
lub autoryzowanych przez Autel Robotics do uzytku z EVO II. Uzywanie niezatwierdzonych
akumulatoréw lub urzadzen tadujacych moze spowodowac pozar, wybuch, wyciek lub inne zagrozenia.
Autel Robotics nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek konsekwencje wynikajace z uzycia baterii lub
urzadzen tadujacych innych firm.

* Nie rozbieraé, nie otwieraé, nie zgniataé, nie zgina¢, nie deformowaé, nie dziurawié, nie niszczy¢ ani w
inny spos6b celowo nie uszkadza¢ akumulatora. Moze to spowodowaé pozar, wybuch, wyciek lub inne
zagrozenia.

* Jesli akumulator zacznie pecznieé, palié, przeciekac lub wykazywac jakiekolwiek oznaki uszkodzenia,
nalezy natychmiast przesta¢ go uzywac lub fadowac 1 zanurzy¢ w pojemniku ze stong woda.

* Nie wystawiaj akumulatora na dzialanie temperatur ponizej -10 © C (14 ° F) lub powyzej 40 © C (104 °
F). Wystawienie akumulatora na dziatanie ekstremalnych temperatur skréci jego zywotno$é i moze



doprowadzi¢ do pozaru, wybuchu lub innych trwalych uszkodzen.

* Temperatury ponizej 5 © C (41 ° F) spowoduja szybsze roztadowanie akumulatora.

* Nie uzywaj akumulatora w silnym otoczeniu elektrostatycznym lub elektromagnetycznym.

* Nie narazaj akumulatora na dziatanie ognia, wybuchéw lub innych zagrozen.

* Jesli dron zostanie zanurzony, wyjmij bateri¢ natychmiast po jego odzyskaniu. Pozostaw akumulator w
otwartej przestrzeni, z dala od tatwopalnych przedmiotéw i zachowaj bezpieczng odleglosé, az do
catkowitego wyschniecia. Nie uzywaj ponownie baterii. Skontaktuj si¢ z naszym zespotem obstugi klienta.

Fadowanie baterii

Pelne natadowanie akumulatora statku powietrznego powinno zajaé¢ maksymalnie 90 minut, chociaz czasy
tadowania beda si¢ r6zni¢ w zaleznosci od pozostatego poziomu mocy.

Dodatkowe informacije:

* Nie uzywaj uszkodzonej tadowarki.

* Gdy ladowarka nie jest uzywana, odlacz ja od akumulatora drona i Zrédta zasilania.

* Przed rozpoczeciem tadowania poczekaj, az akumulator ostygnie do temperatury pokojowej. Jesli
podtaczysz akumulator do tadowarki natychmiast po locie, ochrona przed przegrzaniem uniemozliwi
tadowanie.

Przechowywanie baterii

Podczas przechowywania jak 1 w locie wazne jest, aby nie dopusci¢ do bezposredniego kontaktu
akumulatora z wilgocia lub Zrédtami ciepta. Akumulator nalezy przechowywaé w suchym i dobrze
wentylowanym miejscu w temperaturze pokojowej - najlepiej od 22 ° Cdo 28 ° C (72 ° F do 82 ° F).
Dodatkowe informacje:

* Trzymaj bateri¢ poza zasiegiem dzieci i zwierzat.

* Nie przechowuj akumulatora w bezposrednim $wietle stonecznym lub w poblizu ostrych przedmiotéw,
wilgoci, metalu lub reaktywnych chemikaliéw.

* Przechowywanie akumulatora w ekstremalnych temperaturach skroci jego zywotnosé. Jesli akumulator
nie bedzie uzywany przez ponad 6 dni, przechowuj go w temperaturze od -10 ° C (14 ° F) do 30 ° C (86 °
F). W przeciwnym razie moze doj$¢ do uszkodzenia lub awarii akumulatora.

* Z czasem spodziewane jest pewne zmniejszenie zywotnosci baterii.

Utylizacja baterii

* Catkowicie roztaduj akumulator przed utylizacja.

* Bateri¢ nalezy zutylizowaé prawidtowo w zatwierdzonym punkcie recyklingu baterii.

Bezpieczne latanie statkiem powietrznym

Srodowisko lotu

* Przestrzegaj wszystkich lokalnych przepiséw dotyczacych latajacych dronéw. Lataj tylko w
wyznaczonych obszarach latania dronami 1 ustaw zgodne ograniczenia odleglosci 1 wysokosci za pomoca
aplikacji Autel ExplorerTM.

* Nie lataj w niebezpiecznych sytuacjach lub w trudnych warunkach pogodowych, takich jak tornada,
deszcz, grad lub $nieg.

* Nie lataj dronem w poblizu obiektéw, ktére moga powodowac zaktocenia elektromagnetyczne, takich
jak elektrownie, linie przesylowe, podstacje, silne wiatry i wieze nadawcze.

* Le¢ w otwartym 1 bezpiecznym miejscu. Unikaj przeszkod, ktére moga zaktocac sygnat GPS, takich jak
budynki i drzewa.

¢ Zachowaj ostrozno$¢ podczas lotu w $rodowiskach powyzej 6000 metréw (18 000 stop) nad poziomem
motza, poniewaz moze to wplynaé na wydajno$¢ akumulatora i systemu zasilania statku powietrznego.
Przed lotem

Przed lotem zawsze upewnij sig, ze:

» aparatura/kontroler lotu, batetia i urzadzenie mobilne uzywane z aplikacja Autel ExplorefTM sa w pelni
natadowane.

« Smigla sa prawidlowo zainstalowane i czy nie sa uszkodzone.

* Przednie i tylne ramiona samolotu sg catkowicie roztozone.



» Silnik, gimbal i kamera drona dziataja poprawnie, gdy dron jest wlaczony.

* Usunigto wszystkie ostrzezenia i komunikaty o bledach wyswietlane w aplikacji.

Uzywaj tylko akcesoriéw dostarczonych z dronem, sprzedawanych lub autoryzowanych przez Autel
Robotics do uzytku z dronem. Uzywanie niezatwierdzonych akcesoriéw stanowi powazne zagrozenie dla
bezpieczefistwa i spowoduje utrate gwarancii na produkt.

Podczas lotu

* Podczas startu i ladowania trzymaj dron z dala od ludzi, pojazdow i innych ruchomych obiektow.

* Trzymaj dron przez caly czas w polu widzenia.

* Nie lataj dronem blisko powierzchni wody.

* Gdy pojawi si¢ ostrzezenie o niskim poziomie baterii, nie anuluj automatycznego powrotu do domu. W
przeciwnym razie dron moze nie mie¢ wystarczajacej mocy baterii, aby powréci¢ do punktu
poczatkowego.

* Jesli w aplikaciji Autel ExplorerTM pojawi si¢ ostrzezenie, natychmiast wykonaj odpowiednie instrukeje.
* Nie lataj dronem, jesli masz zawroty glowy, zmeczenie, pod wplywem alkoholu lub narkotykéw lub
doswiadczasz innych dolegliwosci, ktére moga wplynaé na twoja zdolnosé do bezpiecznej obstugi statku
powietrznego.

UWAGA!
Jesli jakakolwiek czg$¢ statku powietrznego lub pilota nie dziata prawidlowo lub ma widoczne
uszkodzenia, nie lataj dronem. Skontaktuj si¢ z naszym zespolem pomocy technicznej na

www.auteldrones.com/contact-us/ lub ze sprzedawca.

Przechowywanie i konserwacja

Po kazdym wypadku lub kolizji dokladnie sprawdz kazda cz¢$¢ samolotu. Przechowuj samolot i jego
akcesoria w miejscu niedostepnym dla dzieci i zwierzat domowych.

* Przechowuj dron i jego akcesoria w chlodnym, suchym miejscu.

* Trzymaj dron z dala od Zrédet wilgoci 1 ciepla.

* Zalecana temperatura przechowywania statku powietrznego wynosi 22°C do 28°C (72°F do 82°F).
Zespot pomocy technicznej Autel Robotics jest gotowy do pomocy przez czat, telefon lub e-mail na
support@autelrobotics.com.



http://www.auteldrones.com/contact-us/
mailto:support@autelrobotics.com
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Rodziat 1
O instrukcji obstugi

Dzi¢kujemy za zakup serii EVO II i witamy w rodzinie Autel Robotics. Skorzystaj z tego podrecznika,
aby szczegblowo zapoznacé si¢ z funkcjami EVO i jak najlepiej z nich korzysta¢ podczas obstugi statku

powietrznego i kontrolera. Prosimy przeczytaé go w calosci - wraz z pozostala dotaczona dokumentacia -
przed lotem EVO II po raz pierwszy i mie¢ go pod reka w celu tatwej konsultacji podczas poznawania

drona.
1.1 Legenda

Zwrdé szezegdlng uwage na objasnienia pojawiajace si¢ w tej instrukeji.
&  UWAGA: Wskazuje na potencjalnie niebezpieczna sytuacje
© WAZNE: Co$, o czym nalezy pamieta¢ podczas operacji lotniczej.
£ UWAGA: Informacje dodatkowe.
PORADY: Jak uzyskac jak najwiecej z EVO 1I
ODNIESIENIE: Numer strony, ktéry prowadzi do sekcji zawierajacej odpowiednie informacije

w tym podreczniku.

1.2 Przed pierwszym lotem

1.2.1 Dokumenty na poczatek

Ponizsze dokumenty pomogg Ci rozpoczgé korzystanie z EVO II po raz pierwszy.

1. Lista pakowania: lista wszystkich elementdw, ktdre powinny znajdowad sie w pudetku produktu.
Jesli brakuje jakiegos$ elementu, skontaktuj sie z obstugg klienta Autel Robotics lub lokalnym
sprzedawca.

2. Oswiadczenie i instrukcje dotyczace bezpieczenstwa: Uwagi dotyczgce bezpiecznego i
odpowiedzialnego korzystania z EVO I

3. Krétki przewodnik: Podstawy dziatania EVO 1I

4. Krétki przewodnik na temat baterii: podstawy inteligentnej baterii

5. Instrukcja obstugi: Przewodnik po drobniejszych aspektach opanowania EVO II . Pobierz go na
https://www.auteldrones.com/support/downloads/.

6. Podrecznik aplikacji Autel ExplorerTM: Jesli zamierzasz korzystac z naszej aplikacji mobilne;j,

pobierz jg na stronie www.auteldrones.com/support/downloads/.



http://www.auteldrones.com/support/downloads/

& UWAGA

Upewnij sie, ze dron i inne elementy na liscie pakowania sg zawarte w opakowaniu. Nie nalezy
uzywac niezatwierdzonych komponentéow ani prébowac¢ modyfikowac statku powietrznego w
jakikolwiek sposéb niezgodny z instrukcjami w oficjalnej dokumentacji statku powietrznego.

1.2.3 Instalacja aplikacji Autel Explorer ™ (opcjonalnie)

Aplikacja Autel ExplorerTM zapewnia transmisje na zywo, udoskonalone sterowanie lotem i kamerg
na urzadzeniu mobilnym. Wyszukaj Autel Explorer w App Store lub Google Play, a nastepnie

ZAINSTALUI.

Getiton

2 Available on the '\
. App Store > GOOgIe play




Rodziat 2
Poznaj swoj inteligenty statek

powietrzny

Teraz mozna badaé, odkrywac i tworzyé, jak nigdy przedtem. EVO II zapewnia nie tylko
zaawansowane funkcje, takie jak omijanie przeszkéd i inteligentne tryby lotu, zapewnia maksymalng
predkosé 44 mph, do 35 minut zawisu, 40-minutowy lot i odlegtos¢ operacyjng 9 km (5.6 mil).

Jednak osiagi podczas lotu to dopiero poczatek. Stabilizowana 3-osiowa kamera EVO pozwala

ogladacd transmisje na zywo w rozdzielczosci do 1080p na urzadzeniu mobilnym lub 720p na
wbudowanym ekranie OLED kontrolera.

2.1 Statek powietrzny

EVO II to sktadany quadkopter ze stabilizowanym 3-osiowym gimbalem.

2.1.1 Opis funkcjonalnosci
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@ Przednie wskazniki LED @ Gimbal kamery
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LEWA STRONA
@ Lewy system wizyjny @ Port karty SD
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PRAWA STRONA
@ Prawy system wizyjny Wydmuch wentylatora @ USB Port-C Przycisk parowania
kontrolera/ wskaznik parowania



GORA

@ Gorny System Wizyjny



SPOD

Czujnik ultradzwiekowy
Oswietlenie LED skierowane w dét
System wizyjny skierowany w dot

& UWAGA:

Po prawej stronie znajduje sie ochraniacz przeznaczony do ochrony portu USB Type-C i przycisku
parowania kontrolera / wskaznika parowania. Pamietaj, aby umiesci¢ go z powrotem na miejscu
przed lotem statkiem powietrznym.



2.1.2 WSKAZNIKI LED LOTU

Wskaznik LED znajduje sie na koricu kazdego ramienia drona. Przednie diody LED bedg swiecic¢

ciggtym czerwonym swiattem, aby pomac Ci okres

li¢ kierunek nosa statku . Tylne diody LED

wyswietlajg aktualny status lotu statku powietrznego. Ponizsza tabela pokazuje znaczenie kazdego

wskaznika statusu.

WSKAZNIK:

Wolne miganie: Migarazco2s

Szybkie miganie: Miga dwa razy na sekunde
Podwdjne miganie: Miga dwa razy, a nastepnie za
i powtarza

Alternatywne miganie: Przetgcza miedzy réznymi

KOLOR:
C Czerwony
Z Zielony

trzymuje sie

V4 Zotty,

kolorami

Definicje statusu wskaznika LED lotu

Normalny status

Alternatywne miganie

Autotest systemu jest wtgczony

Alternatywne miganie

DRON sie rozgrzewa

Wolne miganie

Dron jest w trybie GPS

OSTRZ

EZENIE

Wolne miganie

Dron jest w trybie ATTI

Szybkie miganie

Brak potaczenia miedzy dronem a kontrolerem

Wolne miganie

Ostrzezenie o niskim stanie baterii

Szybkie miganie

Ostrzezenie o krytycznie niskim poziomie baterii

Swiatto ciggte

Krytyczne problemy, btagd IMU

Alternatywne miganie

Nieprawidtowy kompas, wymagana kalibracja /
interferencja magnetometru

Kalibracja

kompasu

Szybkie miganie

Przygotuj sie do kalibracji kompasu / Dron jest w
trakcie kalibracji

Z Swiatto ciggte

Kalibracja powiodta sie

C éwiatto ciagte Kalibracja nie powiodta sig
Komendy Gestami
C Szybkie miganie Otrzymano polecenie gestem




2.1.3 Bateria statku powietrznego

Catkowicie nowy, specjalnie zaprojektowany akumulator Li-Po EVO cechuje sie wysoka gestoscia
energii i pojemnoscig. Powinien by¢ tadowany wytgcznie przy uzyciu dostarczonej tadowarki.

=\

S5

Bateria
@ Przycisk usuwania @ Wskazniki poziomu baterii @ Przycisk zasilania

Podstawowe funkcje

Wiaczanie baterii

Upewnij sig, ze akumulator jest wylaczony przed podlaczeniem go do drona. Po podlaczeniu nacisnij 1
przytrzymaj przycisk zasilania przez 3 sekundy. Wskazniki poziomu baterii wyswietla aktualny poziom
baterii.

Wytaczanie baterii

Naci$nij i przytrzymaj przycisk zasilania przez 3 sekundy, aby wylaczy¢ akumulator. Jesli akumulator jest
podtaczony do drona, diody LED 11 LED 4 migng 5 razy, wskazujac, ze akumulator si¢ wylacza. Po
wylaczeniu wszystkich wskaznikéw poziomu akumulatora wyjmij akumulator ze statku powietrznego.
Sprawdzanie poziomu baterii

Aby sprawdzi¢ poziom baterii bez wlaczania jej, naci$nij przycisk zasilania na 1 sekundg, a nast¢pnie

szybko zwolnij. Diody LED wy$wietla aktualny poziom natadowania baterii, jak pokazano ponizej.



Statusy wskaznika poziomu baterii (podczas gdy nie taduje sie)
0%~12% 13%~25% 26%~37% 38%~50%
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llﬁﬂ\kllﬂ\lllﬁ 10000
Ciggte zielone $wiatto Migajace zielone swiatto  Wyltgczone

Funkcje dodatkowe

Dodatkowe funkcje wymienione ponizej chronig i konserwujg akumulator.

Przechowywanie - Zabezpieczenie przed samoroztadowaniem : Jesli akumulator jest
przechowywany w Srodowisku o wysokiej temperaturze lub jest bezczynny przez 6 dni przy wysokim
poziomie natadowania, aktywowane zostanie zabezpieczenie przed samoroztadowaniem.
Akumulator roztaduje sie automatycznie do bezpiecznego poziomu. Jest to ustawienie domysine, a
proces roztadowania trwa 2-3 dni. Chociaz nic nie wskazuje na to, ze akumulator wykonuje cykl
samoroztadowania, mozesz zauwazy¢ lekkie nagrzewanie sie akumulatora, co jest normalne. Prég
roztadowania mozna dostosowac za pomocg aplikacji Autel ExplorerTM.

Ochrona w trybie uspienia: Jesli poziom natadowania akumulatora jest niski, akumulator
automatycznie przejdzie w tryb uspienia, aby zapobiec uszkodzeniu. W tym trybie bateria nie reaguje
na nacisniecie przycisku zasilania. Aby obudzi¢ akumulator, podfacz go do tadowarki.

Wykrywanie temperatury tadowania: Jesli temperatura tadowania spadnie ponizej 5 ° C (41 ° F) lub
powyzej 45 ° C (113 ° F), akumulator przerwie tadowanie

Zabezpieczenie nadpradowe: Jesli prgd tadowania przekroczy 8 A, akumulator przerwie fadowanie.
Zabezpieczenie przed przetadowaniem: tadowanie zostanie automatycznie zatrzymane, gdy
akumulator bedzie w petni natadowany.

Ochrona réwnowagi: napiecie kazdego ogniwa akumulatora jest zréwnowazone, aby zapobiec
przetadowaniu lub nadmiernemu roztadowaniu.

Zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem: Gdy akumulator nie jest uzywany,
automatycznie wytgczy funkcje mocy wyjsciowe]j po zakonczeniu cyklu samoroztadowania. Ta funkcja
jest wytaczona podczas lotu.

Zabezpieczenie zwarciowe: Zasilacz zostanie odciety, jesli zostanie wykryte zwarcie



Tryb oszczedzania energii: Po 30 minutach bezczynnosci akumulator wytaczy sie.

Komunikacja: Podczas uzytkowania dron stale synchronizuje sie z akumulatorem, aby zapewnié
informacje w czasie rzeczywistym, w tym napiecie, pojemnosé, prad i temperature.

Tryb bardzo niskiego zuzycia energii: Aby oszczedzaé energie, tryb ten zostanie aktywowany, jesli
akumulator bedzie bezczynny przez 6 dni przy napieciu nizszym niz 11,6 V. Akumulator powréci do
normalnego dziatania po podtgczeniu do tadowarki.

Opisy ostrzegawcze LED

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4

Prad fadowania jest zbyt
wysoki lub spowodowat

Temperatura tadowania jest
za wysoka lub za niska.

Podczas roztadowania
wystgpito przetezenie,

U O @ przecigzenie lub zwarcie.
7 bl

Wylaczone Migajace Swiatto

2.1.4 Gimbal i kamera

Dron zawiera precyzyjny 3-osiowy gimbal, ktéry utrzymuje kamere nieruchomo podczas lotu,
zapewniajgc stabilnos¢ i wyrazistos¢ obrazu. Aby dziataé poprawnie, temperatura gimbala musi
wynosi¢ od -10° Cdo 50 ° C (14 ° F do 122 ° F). Mozesz uzy¢ pokretta regulacji kata pochylenia pilota
lub aplikacji Autel ExplorerTM, aby ustawi¢ o$ nachylenia pod dowolnym katem od 0 ° do 90 °.
Dostepne sg trzy wymienialne przez uzytkownika moduty do uzytku z EVO II Series:

Gimbal EVO II : zapewnia kamere wideo 8K



(D MCU Instalacja Pan  (5) Silnik skokowy
@ Pochtaniacz drgan @ Silnik toczny
@ Filtr UV @ Silnik odchylania

@ Aparat

Gimbal EVO II Pro: zapewnia kamere 6K z 1-calowym czujnikiem




®

(O MCU Instalacja Pan  (5) Silnik skokowy
@ Pochtaniacz drgan @ Silnik toczny
@ Aparat @ Silnik odchylania

@ Filtr UV

Gimbal EVO II Dual: zapewnia kamere na podczerwien i wideo 8K



@ MCU Instalacja Pan @ Silnik skokowy
@ Pochtfaniacz drgan @ Silnik toczny

@ Kamera na podczerwien @ Silnik odchylania
@ Aparat 8K

o Wazne

e Gimbal z kamerg EVO Il jest utrzymywany w miejscu za pomocg uchwytu gimbala, aby chronié
gimbal przed przypadkowym obrotem - i aby unikng¢ uszkodzenia podczas przechowywania.



* Pamietaj, aby usunac¢ uchwyt przed wigczeniem samolotu. Niezastosowanie sie do tego moze
spowodowac uszkodzenie silnikdw kardanowych i obwodoéw.

¢ Po wtgczeniu drona gimbal automatycznie sie obraca, aby wykona¢ autotest i kalibracje. Upewnij
sie, ze w poblizu gimbala nie ma zadnych przedmiotéw, ktére mogtyby utrudniaé jego ruch.

Gimbal ma dwa tryby pracy:

Tryb stabilizacji: Os przechytu pozostaje pozioma, a 0$ pochylenia pozostaje pod kagtem okreslonym
przez uzytkownika. Ten tryb jest przeznaczony do robienia stabilnych poziomych zdjec i filmow.

Tryb FPV: O$ przechytu pozostaje wyréwnana z orientacjg przechytu samolotu, a 0$ przechytu
pozostaje pod katem okreslonym przez uzytkownika. Ten tryb jest przeznaczony do uzytku z
widokiem z pierwszej osoby.

Zdejmowanie gimbala

1. Ustaw dron na ptaskiej powierzchni z przegubem kardanowym skierowanym do gory.

2. Za pomocg Srubokreta T6 odkre¢ dwie sruby mocujgce uchwyt gimbala i wyjmij uchwyt gimbala.
Nastepnie za pomocg srubokreta PO00 odkre¢ sruby mocujgce ztgcze FPC i wyciggnij gtowice kabla
zfacza z gniazda.




3. Delikatnie chwy¢ kciukiem i palcem wskazujgcym dwa ogony ttumika drgan. Przesun gimbal do tytu
i do gdry w linii prostej, zgodnie z rowkiem w komorze gimbala.

Wymiana gimbala

1. Delikatnie chwy¢ kciukiem i palcem wskazujgcym dwa ogony pochtaniacza drgan,



podnies gimbal. Przesun gimbal w dét i do przodu w linii prostej, zgodnie z rowkiem w
komorze gimbala.

Uwagi: 1) Upewnij sie, ze petle z przodu gimbala sg wyréwnane z dwoma bolcami w komorze
gimbala na przednim kornicu samolotu.

2) Upewnij sie, ze gimbal jest réwno z rowkiem w komorze gimbala.

2. Wtéz koncdwke kabla ztgcza do gniazda, delikatnie popychajac go do oporu.

Umiesc pokrywe gimbala na gérnej czesci przedziatu gimbala i uzyj sSrubokretu PO0O, aby
ponownie przymocowac.



3. W16z $rube do jednego otworu w pokrywie wentylacyjnej gimbala i uzyj Srubokreta T6, aby
wkreci¢ jg tylko do momentu, az bedzie luzno zabezpieczona. Powtdrz z drugg Sruba.
Za pomocg srubokreta catkowicie dokreé obie sruby.

4. Wiacz statek. Jesli kabel ztgcza gimbala jest prawidtowo podtaczony, gimbal automatycznie
sie obrdci, aby przeprowadzi¢ samokontrole.

Uwaga: Podnies drona i odwrdécé go, tak aby gimbal byt skierowany w doét. Jesli gimbal jest
prawidtowo zainstalowany, pozostanie bezpiecznie w swoim pofozeniu.



eKamera

Dostepne sg trzy moduty kamer do uzytku z serig EVO II:
- Aparat EVO II : Robi zdjecia o rozdzielczosci do 48 MP (8000 x 6000) i nagrywa wideo 8K przy 25 fps,
6K wideo przy 30 fps lub wideo 4K przy 30 lub 60 fps, z czestoscig bitéw wynoszacg do 120 Mbps.

-EVO @I Pro kamera z 1-calowym czujnikiem: Robi zdjecia o rozdzielczosci do 20 MP (5472 x 3648) i
nagrywa wideo 5,5 K przy 30 fps lub 2,7 K wideo przy 120 fps, z czestoscig bitéw do do 120 Mbps.
Przystona obiektywu jest regulowana w zakresie od f /2.8 do f/ 11.

EVO II podwdjna kamera : zawiera kamere 8K oraz kamere obrazujgcg w podczerwieni. Moze
pracowac w trybie widzialnym, podczerwieni i trybie podwdjnego obrazu. Ponadto kamera wykonuje
zdjecia w podczerwieni w rozdzielczosci 640 x 512 lub 320 x 256 i nagrywa wideo 720p przy 30 fps w
trybie podwdjnego obrazu.

Wszystkie trzy moduty aparatu obstugujg rézne tryby fotografowania, w tym:
-Pojedyncze zdjecie

-Zdjecia seryjne

-Automatyczny braketing ekspozycji (AEB)

-Uptyw czasu

-Obrazowanie w wysokiej dynamice (HDR)

-NIGHTBEAT (wysoki stosunek sygnatu do szumu)

Kamery zapisujg zdjecia w formatach DNG lub JPG i nagrywajg wideo w formacie MOV lub MP4.
Zdjecia i filmy mozna przechowywac w pamieci poktadowej samolotu lub na karcie micro SD.
Transmisja na zywo w wysokiej rozdzielczosci z kamery moze by¢ wyswietlana na ekranie pilota lub w
rozdzielczosci 1080p 30 fps w aplikacji Autel Explorer ™,

Korzystanie z karty Micro SD

Przed wigczeniem drona wtéz karte micro SD do portu pokazanego ponize;j.

EVO @I obstuguje pojemnosé karty SD do 256 GB. Jesli planujesz kreci¢ wideo HD, zalecamy uzycie
karty micro SD klasy 10 lub UHS-3 (takiej jak 32 GB SanDisk Extreme® lub 64 GB A2 / V30 / U3 / Class
10 SanDisk Extreme Pro®).



UWAGA
Aby zapobiec utracie plikéw, zawsze wytgczaj dron przed usunieciem
Karty micro sd.

Przesyfanie plikow do komputera

Aby przestac zdjecia i filmy do komputera, podtagcz go do drona za pomocg portu USB-C, jak pokazano
ponizej.

2.1.5 Wbudowany inteligentny system lotéw

EVO @I zapewnia stabilng i przyjazng dla uzytkownika kontrole lotu dzieki wbudowanemu Smart
Flight System. System umozliwia korzystanie z wielu zaawansowanych funkcji, w tym Go Home,
Failsafe i systemu pozycjonowania StarpointTM, a takze dziata z wykorzystaniem modutéw opisanych
ponizej.

Moduty inteligentnego systemu lotu

MODUL y OPIS




IMU

3-osiowy zyroskop i 3-osiowy akcelerometr
mierzg przyspieszenie i predkosé katowa.
Automatyczna kalibracja IMU jest
wykonywana po wtgczeniu statku
powietrznego.

KOMPAS

Mierzy pole geomagnetyczne i zapewnia
odniesienie kursu dla statku powietrznego.

Odbiornik GNSS

Odbiera sygnaty GNSS (GPS / GLONASS) w
celu okreslenia szerokosci, dfugosci i
wysokosci.

BAROMETR

Mierzy ci$nienie atmosferyczne, aby okresli¢
wysokos¢ samolotu.

Czujniki ultradzwiekowe

Mierzy odlegtos¢ miedzy samolotem a
ziemia.

SYSTEM WIZYJNY

Umozliwia widzenie obusoczewkowe do
przodu, do tytu, w lewo, w prawo, w gore i w
dot.

Tryby lotu

EVO @I moze automatycznie przetgczac sie miedzy dwoma trybami lotu w zaleznos$ci od dostepnosci

GPS i warunkow lotu.

TRYBY LOTU

TRYB LOTU

OPIS

TRYB GPS

Tryb GPS jest aktywowany, jesli dron wykryje
prawidtowe sygnaty GNSS. GPS wspodtpracuje z
przednimi i dolnymi systemami wizyjnymi w celu
zlokalizowania przeszkdd i nawigacji,
zapewnienia stabilnych i ptynnych manewréw
lotu oraz wigczenia funkcji bezpieczenstwa,
takich jak Go Home i Failsafe.

TRYB ATTI

Tryb ATTI jest aktywowany, gdy sygnat GPS jest
staby, a warunki oswietleniowe sg
niewystarczajgce dla systemoéw wizyjnych.
Funkcje unikania przeszkdd sg wytaczone, a dron
kontroluje wysokos¢ tylko za pomocg
barometru.

2.1.6 Funkcje inteligentnego lotu

Go Home

Funkcje Go Home mozna wigczy¢ tylko wtedy, gdy dostepny jest dobry sygnat GPS.
Aby recznie aktywowac proces Go Home, nacisnij i przytrzymaj przycisk Go Home

(") przez 3 sekundy na kontrolerze. Gdy dron otrzyma to polecenie,




powrdci automatycznie i wylgduje w biezgcym punkcie poczgtkowym.
EVO I moze wykrywac i omijaé przeszkody na torze lotu za pomocg przedniego systemu wizyjnego.
Funkcja pilota zostanie wytgczona, gdy dron jest w GO HOME, ale mozna go ponownie wtgczy¢,

naciskajgc przycisk pauzy @

o WAZNE

¢ Domyslna wysoko$¢ Go Home wynosi 30 metréw (90 stdp). Jesli wigczysz opcje Start do domu, gdy
dron znajduje sie na nizszej wysokosci, wzro$nie do 30 metréow (90 stép) przed powrotem do domu.
Dowiedz sie, jak dostosowaé wysokosé Go Home do Instrukcji aplikacji.

¢ Jesli funkcja Go Home zostanie aktywowana w promieniu 10 metréw (30 stép) od punktu
poczatkowego, dron automatycznie i wylagduje.

e Failsafe

Funkcja Failsafe zostata zaprojektowana, aby pomdc EVO II w razie potrzeby automatycznie wrécic
do domu lub wylgdowac¢ w biezgcej pozycji. Failsafe zostanie aktywowany w dwdéch sytuacjach
opisanych ponizej.

UTRATA KOMUNIKACII

Failsafe zostanie aktywowany, jesli utracona zostanie komunikacja miedzy dronem a kontrolerem na
3 sekundy.

Jesli GPS jest dostepny, gdy aktywna jest funkcja Failsafe, dron automatycznie skorzysta z funkcji Go
Home. W przeciwnym razie wylgduje z aktualnej pozycji. Po przywrdceniu komunikacji nadal mozna

nacisngc przycisk pauzy @ aby odzyskaé kontrole nad dronem.

Niski poziom natadowania akumulatora
Failsafe zostanie rowniez aktywowany w nastepujgcych stanach roztadowania baterii.

A. Dron stale oblicza poziom natadowania akumulatora wymagany do powrotu do punktu
poczatkowego. Jesli poziom natadowania akumulatora osiggnie minimalny poziom
wymagany do powrotu drona do punktu poczatkowego, w aplikacji Autel ExplorerTM pojawi
sie komunikat. Failsafe zostanie aktywowany i rozpocznie sie proces Go Home. Ponownie

mozesz odzyskac kontrole nad samolotem, naciskajgc przycisk pauzy (E



B. Gdy poziom natadowania baterii drona osiggnie prég 25%, otrzymasz ostrzezenie o niskim
poziomie natadowania baterii i nastgpi uruchomienie Failsafe, po czym dron automatycznie powrdci
do domu. Jesli przejmiesz kontrole nad dronem, otrzymasz ostrzezenie o krytycznie niskim poziomie
natadowania akumulatora, gdy poziom natadowania akumulatora spadnie do 15%, a dron
automatycznie wyladuje w biezgcej pozyciji. Jesli lgdowanie w biezgcej pozycji moze doprowadzié¢ do

sytuacji awaryjnej, mozesz nacisngc¢ przycisk pauzy @ , aby zatrzymad Iadowanie i lecieé do
najblizszego bezpiecznego miejsca lgdowania.

& UWAGI

¢ Jesli dron znajduje sie w odlegtosci 50 metréw poziomych (150 stép) od punktu poczgtkowego, gdy
poziom natadowania akumulatora osiggnie 25% (ostrzezenie o niskim poziomie natadowania
akumulatora), dron nie wykona procedury powrotu do domu.

¢ Jesli GPS jest niedostepny, gdy Failsafe jest aktywowany podczas ostrzezenia o niskim stanie baterii,
dron nie wykona procedury powrotu do domu. Zamiast tego dron wejdzie w tryb ATTI i pozostanie
pod twojg kontrolg. Dron rozpocznie lagdowanie automatycznie, gdy poziom natadowania
akumulatora osiggnie 15% (Ostrzezenie o krytycznie niskim poziomie natadowania akumulatora).

FUNKCJE LADOWANIA

- OCHRONA LADOWANIA

Kiedy dron znajdzie sie powyzej punktu macierzystego, funkcja ochrony przed lgdowaniem wykryje
warunki gruntowe ponizej. Dron wyladuje automatycznie, jesli ziemia bedzie pozioma i ptaska. Jesli
nie, zawisnie w biezgcym miejscu, aby poczekac na nastepne polecenie.

- DOKtADNIE LADOWANIE
Dron skanuje i dopasowuje cechy terenu, jesli aktywna jest funkcja Doktadnego lagdowania, wyladuje
jak najblizej punktu startu, gdy biezgcy teren bedzie pasowat do terenu punktu startu.

o WAZNE

¢ Dron zapisuje punkt startu jako domysiny punkt startowy. Doktadne lgdowanie jest dostepne tylko
wtedy, gdy punkt macierzysty nie zostat odSwiezony podczas lotu.

* Wybierz otwarty i dobrze oswietlony obszar (np. Trawnik) jako punkt startowy.

¢ Gdy doktadne lgdowanie przygotowuje sie do lgdowania samolotu, upewnij sie, ze warunki w
punkcie startu nie ulegty zmianie.



Systemy czujnikéw wizyjnych

SYSTEM Lokalizacja na dronie Zasi¢g wykrywania przeszkod
Przedni Nos drona 0.5 to 20 m (1.5 ft to 65 ft)
Tylny Ogon drona 0.5 do 16 m (1.5 ft to 52 ft)
LEWY/PRAWY Odpowiednio tylna cz¢sé lewej | 0.5 do 12 m (1.5 ft to 39 ft)

i prawej strony drona
GORNY Gora drona 0.5 do 12 m (1.5 ft to 39 ft)
DOLNY Dot drona 0.5do 11 m (1.5 ft to 36 ft)

Ponizsze diagramy przedstawiajg kat pokrycia kazdego uktadu widzenia obuocznego:
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& UWAGA

Dookdlne kierunki wykrywania przeszkdéd obejmujg przdd, tyt, géra, dét, lewo, prawo. Mogg
jednak istnie¢ pewne martwe punkty w czterech ukosnych kierunkach. Podczas recznego
latania nalezy zwrdci¢ uwage na otaczajgce srodowisko i wskazéwki APP, aby zapewnic
bezpieczenstwo.

-Nie nalezy lata¢ w otoczeniu o niedostatecznym $wietle, ztozonym obszarze z matymi
przedmiotami (takimi jak mate gatezie, druty, siatki), ruchomymi przedmiotami,
przezroczystymi powierzchniami (np. Okna) lub powierzchniami odblaskowymi (np. Lustra).
- Jadac samochodem lub innym pojazdem, nalezy jezdzi¢ po drogach terenowych lub
zamknietych. Nigdy nie uzywaj na drogach publicznych.

- Wymagania wstepne

- Upewnij sie, ze dron jest w trybie GPS lub wizualnym trybie pozycjonowania.

- Przed startem zaczekaj, az wskazniki LED lotu zaczng powoli miga¢ na zielono lub podwdjnie
na czerwono.

- Zachowaj wiekszg ostroznos$¢ podczas lotu, jesli sygnat GPS jest staby lub nie mozna spetnié
wymagan dotyczgcych pozycjonowania wzrokowego - na przyktad: w poblizu powierzchni o
mato widocznej teksturze lub podczas lotu na wysokosci ponad 12 metréw (36 stép).

- Na systemy wykrywania wzroku i system pozycjonowania Starpoint ™ wptywa jasnosc i
tekstura powierzchni, nad ktorymi leci samolot. Unikaj latania nad powierzchniami, ktére sa:

- monochromatyczne



- Bardzo odblaskowe, takie jak woda

- Szczegolnie ciemne lub jasne

- Z zastrzezeniem czestych zmian oswietlenia

- Wykonane z blisko powtarzajgcych sie wzordw, takich jak ptytki
- Dzwiekochtonne, takie jak gruby dywan

- W ruchu, na przyktad na drogach o duzym natezeniu ruchu

* Utrzymuj soczewki kamery i czujniki w czystosci.

* Aby unikngc zaktécen w systemie pozycjonowania Starpoint ™, nie nalezy uzywac urzadzen
ultradzwiekowych 40 kHz, takich jak ultradzwiekowe dalmierze, detektory btedéw, srodki czyszczace
lub spawarki.

- Opis funkcjonalnosci

Dynamiczne sledzenie

Dynamiczne sSledzenie wykorzystuje algorytmy gtebokiego uczenia sie do wykrywania w czasie
rzeczywistym szesciu rodzajow przedmiotow: pieszego, rowerzysty, samochodu, ciezaréwki, fodzi lub
zwierzecia. Algorytm sledzenia w czasie rzeczywistym stuzy do automatycznego sledzenia wybranego
obiektu, unikajgc przeszkdd podczas lotu. Funkcja moze sledzi¢ obiekt w trzech trybach. Wiecej
informacji mozna znalezé w instrukcji obstugi aplikacji.

Viewpoint
Viewpoint pozwala uzytkownikowi wysta¢ dron do wybranego miejsca docelowego, dotykajgc punktu

na ekranie.

Komendy gestami

Gtéwna kamera wykorzystuje algorytmy gtebokiego uczenia sie do rozpoznawania i reagowania na
trzy polecenia gestéw: wyciagnij ramiona, aby ustawi¢ sie jako cel, podnies$ oba ramiona, aby zrobi¢
zdjecie, i podnies jedno ramie, aby rozpoczac lub zatrzymac nagrywanie.

Doktadne ladowanie

Doktadne Iadowanie wykorzystuje system widzenia spodu drona, aby zapisaé serie zdjec
wskazujgcych wysokos¢ i odchylenie samolotu podczas startu. Podczas procesu powrotu do domu i
ladowania dron dopasowuje wysokos$¢ i odchylenie do zdje¢ wykonanych podczas startu i oblicza
odlegto$é od samolotu do miejsca startu. Dron jest doktadnie kontrolowany w oparciu o informacje
zwrotne VIO i lgduje w pozycji startowe;j.



Bezpieczne 1adowanie

Funkcja bezpiecznego lgdowania wykorzystuje dolng kamere drona do stworzenia mapy gtebokosci
gestosci. Nastepnie oblicza ptaskosé i katy mapy gtebokosci, aby wykryé, czy powierzchnia jest
wystarczajgco ptaska, aby zapewnié bezpieczne lgdowanie.

2.2 Kontrole

EVO I ma nieograniczony zasieg transmisji do 9 km w optymalnych warunkach. Kontroler obstuguje
transmisje wideo na zywo i dziata z lub bez sparowanego urzadzenia mobilnego. System pobierania
obrazu i system zdalnego sterowania samolotem dziatajg z czestotliwoscig 2,4 GHz. 3,3-calowy ekran
OLED wyswietla transmisje wideo na zywo, poziom natadowania baterii, sygnat GPS, predkos¢ lotu i
wiele innych.

2.2.1 Opis funkcjonalnosci

@




@ Uchwyt Urzadzenia mobilnego

Z regulowanym katem widzenia 180 ° dla
optymalnej widocznosci

@ Panel informacji o locie

Wyswietla status lotu, komunikaty ostrzegawcze
i kanat wideo na zywo

(@ Sterowanie

Kontroluj orientacje i ruch drona

@ Rekojesci

Sktadana, aby umozliwi¢ kompaktowe
przechowywanie

@ Przycisk startu / Igdowania

Poleca dronowi wystartowac lub wylgdowac

@ Przycisk zasilania

Nacisnij i przytrzymaj przycisk przez 2 sekundy,
aby wtgczy¢ / wytaczy¢ pilota

(7) Porty USB

Stuza do fadowania lub faczenia z urzagdzeniem
mobilnym

Przycisk pauzy

Nakazuje dronowi wstrzymanie autonomicznych
operacji lotniczych i zawisanie w miejscu lub
wznowienie autonomicznych operacji lotniczych.

@ Przycisk Go Home

Poleca dronowi powrdt do punktu
poczatkowego

Anteny

Komuniku;j sie ze statkiem powietrznym na 2,4
GHz
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@ Pokretlo nawigacji ekrany

Przewija ekran OLED

(12) Przycisk nawigacyjny ekranu

Gdy urzadzenie mobilne jest odiaczone, nacisnij
ten przycisk przez 1 sekunde, aby wejs¢ / wyjs¢ z
ekranu Transmisji obrazu na pilocie

(13 Przycisk migawki

Robi zdjecia. Gdy tryb zdjec seryjnych jest
wlaczony, za jednym naci$nigciem zostanie
zrobionych kilka zdje¢. Aby uzyskaé szczegétowe
informacje, patrz Podrecznik aplikacji.

Przycisk A

Funkcje mozna ustawi¢ za pomocs aplikacji Autel
Explorer ™

@ Przycisk B

Funkcje mozna ustawi¢ za pomocs aplikacji Autel
Explorer ™

Przycisk nagrywania

Rozpoczyna lub zatrzymuje nagrywanie wideo

(17) Gimbal Pitch Dial

Steruje katem nachylenia gimbala kamery




2.2.2 Panel podgladu na zywo

- Panel informacji o locie

Po podtaczeniu tgcza wideo gtdwny interfejs pojawi sie jak ponizej.
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(D Wysokos¢ lotu

Wysokos¢ drona w stosunku do punktu
poczatkowego

(2 odlegtos¢ lotu

Pozioma odlegto$¢ miedzy dronem a punktem
macierzystym

(3) Predkos¢ lotu

Aktualna predkos¢ drona

@ Kat pochylenia

Kat kamery pochylony przez gimbal (0 ° do 90 °)

@ Pasek statusu lotu

Wyswietla status lotu w czasie rzeczywistym i
aktualny tryb lotu

@ System wizyjny

Wskazuje, czy wigczony jest system unikania
przeszkdd wzrokowych

(@) Bateria kontrolera

Wyswietla aktualny poziom natadowania baterii:
e Zielone stupki wskazujg normalng baterie
(okoto 11% - 100%)

e Czerwone stupki wskazujg niski poziom
natadowania baterii (okoto 10%)

Sygna’f kontrolera

Wyswietla aktualng site sygnatu

@ Pozostaty czas lotu

Szacuje, jak dtugo dron moze pozostawac w
powietrzu na podstawie poziomu natadowania
akumulatora

Tryb przechowywania

Wskazuje, czy obrazy i filmy bedg
przechowywane w pamieci wewnetrznej, czy na
karcie Micro SD

@ Sygnat GPS

Wskazuje site sygnatu pobliskich satelitdw GNSS




@ Bateria drona Wyswietla aktualny poziom natadowania baterii:
e Zielone stupki wskazujg normalny poziom
baterii

* Pomaranczowe stupki wskazujg niski poziom
natadowania baterii

e Czerwone stupki wskazujg krytycznie niski
poziom natadowania baterii

Uwaga: Mozesz ustawi¢ prég poziomu
natadowania baterii za pomoca aplikacji Autel
ExplorerTM.

@ Tryb kamery Wskazuje aktualny tryb pracy kamery

Tryb transmisji obrazu

Nacisnij przycisk nawigacji po ekranie (DISP) na sterowniku, aby przejs¢ do trybu transmisji obrazu.
Nastepnie wykonaj nastepujace kroki:

1. Przewin ekranowe pokretto nawigacyjne, aby podswietli¢ rozne opcje ustawien.

2. Nacis$nij tarcze nawigacyjng ekranu, aby przejs¢ do podswietlonej opcji.

3. Ponownie przewin pokretto nawigacji ekranu, aby ustawié rézne wartosci.

4. Nacisnij pokretto nawigacji ekranu, aby potwierdzi¢ te wartosé, lub nacisnij przycisk nawigacji
ekranu (DISP), aby wrécic.

5. Nacisnij przycisk migawki, aby zrobi¢ zdjecie.

6. Nacisnij przycisk nagrywania, aby rozpoczaé lub zatrzymac nagrywanie wideo.

Widok transmisji obrazu

B 19:07 90% 2003 1500 % 58




@ Pozostaty czas lotu Szacuje, jak dtugo dron moze pozostawac w
powietrzu na podstawie poziomu natadowania
akumulatora

@ Bateria kontrolera Wyswietla pozostaty poziom natadowania baterii

@ Wysokos¢ Wyswietla wysokos¢ drona w stosunku do
punktu poczgtkowego

@ Odlegtos¢ Wyswietla pozioma odlegtos¢ miedzy dronem a
punktem poczgtkowym

@ Predkos¢ lotu Wyswietla aktualng predkosé samolotu

@ Kat gimbala Liczba wskazuje kat gimbala w stopniach.

Niebieska strzatka bedzie sie poruszaé wraz ze
zmiang kata gimbala

@ Ustawienia Nacisnij, aby uzyska¢ dostep do strony
Ustawienia
EV Wartos$¢ ekspozycji (EV) jest kombinacjg

zaréwno IS0, jak i czasu otwarcia migawki, i jest
uzywana, gdy aparat jest ustawiony na Auto.
Dostosuj EV, aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢
ekspozycje

@ Migawka Krotkie czasy otwarcia migawki pozwalajg
uchwyci¢ akcje w ruchu;

dtugie czasy otwarcia migawki nadajg sie do
scenariuszy przy stabym swietle

ISO To ustawienie dostosowuje czujnik obrazu do
czutosci na Swiatto. Nizsze 1SO jest odpowiednie
dla jasnego swiatta stonecznego, a wysokie I1SO
jest odpowiednie dla scenariuszy przy stabym
Swietle, ale zwiekszy szum obrazu.

@ Tryb ekspozycji Ustaw aparat na Reczny, aby dostosowaé czutosé¢
ISO i czas otwarcia migawki, lub wybierz Auto i
pozwdl, aby aparat dokonat regulacji

® Recznie: ustawienie EV zostanie wyfaczone

® Auto: Czutos¢ ISO i czas otwarcia migawki
zostang wytgczone

® Priorytet migawki: Czas migawki i EV mozna
regulowad.

Ustawienia

+Podstawowe instrukcje

1. Przewin pokretto nawigacji ekranu, aby podswietli¢ rézne opcje ustawien u géry ekranu.

2. Naci$nij pokretto nawigacji ekranu, aby przejs¢ do podswietlonej opcji, lub nacisnij przycisk
nawigacji ekranu (DISP), aby wrdcié.

3. Ponownie przewin pokretto nawigacji ekranu, aby ustawié rézne wartosci.

4. Nacisnij pokretto nawigacji ekranu, aby potwierdzi¢ te wartos¢, lub nacisnij przycisk nawigacji
ekranu (DISP), aby wrécic.

Ustawienia kamery

Tryb aparatu Video, pojedyncze, seryjne (3/5), Time Lapse
(2/5/7/10/20/30/60), AEB (3/5), NIGHTBEAT




Rozdzielczoé¢ wideo 8K (7680x4320), 6K (5670 x 3240), 4K (3840 x 2160), 2.7K (2720 x
1528), 1080p (1920 x 1080)

Tlo$¢ klatek 120 fps, 60 fps, 50 fps, 48 fps, 30 fps, 25 fps, 24 fps

Rozdzielczoé¢ zdje¢ 8000 x 6000, 7680 x 4320, 5472x3648, 4000 x 3000, 3840 x 2160

Format Zdjeé JPG, RAW, JPG+RAW

HDR On/Off

Tryb wyswietlania* Widoczny, podczerwien, PiP

Tryb pseudokolorowy * Biate gorace, Czarne gorace, Rainbow, RainHC, Ironbow, Lava,
Arctic, Glowbow, Graded Fire, Najgoretsze

* Dotyczy tylko kamery dual

Ustawienia sterowania lotem

* Wtacz / wytgcz tryb nowicjusza.

¢ Wybierz wartos¢ ograniczenia predkosci.

¢ Dostosuj wysokos¢ w domu, limit wysokosci i limit odlegtosci.

Z UWAGA

Gdy tryb nowicjusza jest wigczony, dron bedzie dziatat ze statg maksymalng wysokoscia
powrotu do domu 30 m (90 stép), ograniczeniem predkosci 5 m /s (15 mil / h), limitem
wysokosci 30 m (90 stdp), oraz limit odlegtosci 100 m (300 stdp). Tych ustawien limitow nie
mozna zmienié.

Ustawienia kontrolera

Tryb Command Stick
A *
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Ikony wskaznikow Ruch drona
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q ! O ﬁ Nos obraca sie w lewo | Nos obraca sie w
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Do przodu Do tytu
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,‘ . W lewo W prawo

Kalibracja kontrolera

Aby uzyskac szczegdtowe instrukcje dotyczace kalibracji, patrz sekcja 3.2.3 ( str. 42)



Ustawienia wizji

Uzyskaj dostep do tych ustawien, aby wtaczyé / wytgczyé wizualne unikanie przeszkdd i
wybierz

Pokaz mape radarowa.

Ustawienia giowne

1. Jezyk: Wybierz wyswietlany jezyk.

2. Jednostki: wybierz jednostke miary wyswietlang w Ustawieniach sterowania lotem:
Metryczny (m /s), Metryczny (km / h) lub Imperial.

3. Formatuj karte SD: Uzyj tej opcji, aby upewnic sie, ze karta SD ma akceptowalny format.
4. Resetuj kamere: Uzyj tej opcji, aby przywrdcié wszystkie ustawienia kamery do

domysinych.

2.2.3 Lampki kontrolne

Aby sprawdzi¢ pozostaty poziom mocy kontrolera bez wtgczania go, nacisnij szybko przycisk
zasilania.

Q BR%~100%
D 763~87%
@ 63%~75%
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2.2.4 Alarmy brzeczyka kontrolera

Ponizsza tabela opisuje rézne alarmy dzwiekowe i odpowiadajgce im znaczenia.

Alarmy brzeczyka kontrolera

Ostrzezenie o niskim poziomie natadowania
baterii drona (domyslnie 25%)

1 szybki sygnat co sekunde przez 5 sekund, z
2 wibracjami kontrolera

Ostrzezenie o krytycznie niskim poziomie
natadowania drona (domyslnie 15%)

5 szybkich sygnatéw co sekunde przez 5
sekund, z 5 wibracjami kontrolera

Ostrzezenie o niskim stanie baterii kontrolera
(10%)

1 szybki sygnat co sekunde przez 5s

Ostrzezenie o krytycznie niskim stanie baterii
kontrolera (5%)

5 szybkich sygnatéw co sekunde przez 3
sekundy, z dwoma wibracjami kontrolera

Utrata komunikacji drona i kontrolera

2 krotkie sygnaty dzwiekowe co sekunde
przez 5 sekund, z 1 wibrajcg kontrolera

Odtaczono tgcze wideo

3 szybkie sygnaty w 1s

Zaktécenia kompasu

3 sygnaty dzwiekowe z 3 wibracjami
kontrolera

Powiadomienie o gotowosci

3 sygnaty dzwiekowe co 15 minut braku
aktywnosci




Rozdziat 3
Przygotowanie do inspekcji wstepnej

EVO II ma przyjazny dla uzytkownika design i jest w petni zmontowany po wyjeciu z
pudetka. Aby zapewni¢ bezpieczng obstuge drona, przed pierwszym lotem przeczytaj
ponizsze instrukcje i ostrzezenia.

3.1 Przygotowanie baterii

3.1.1 Instalacja baterii drona

1. Wytacz baterie przed jej zainstalowaniem.

2. Wtéz baterie do komory baterii, jak pokazano ponizej. Bateria mocno zatrzasnie sie na
swoim miejscu.

3.1.2 Wyjmowanie akumulatora statku powietrznego
1. Wytacz akumulator drona przed jego wyjeciem.
2. Nacis$nij i przytrzymaj uchwyty palcéw po obu stronach baterii i powoli wyciggnij ja.




3.1.3 tadowanie
Akumulator drona i kontrolera mozna tadowac jednoczes$nie za pomoca dostarczonej
tadowarki. Do bloku adaptera fadowarki podtgczone sg dwa ztacza. Jak pokazano ponizej,
staty kabel jest dotaczony do baterii drona, a kabel USB stuzy do tadowania kontrolera.

- tadowanie Drona i Kontrolera
1. Podtacz kabel tadujgcy w nastepujacy sposéb:

Dron Bateria: podtgcz ztacze tadowania do portu tadowania baterii.
’/[7_;723 __%\)
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2. Podtacz tadowarke do gniazdka elektrycznego



Wskazniki poziomu baterii: Diody LED na baterii drona bedg swieci¢ od lewej do prawej, wskazujac
aktualny poziom baterii podczas cyklu tadowania, i wytaczg sie, gdy bateria bedzie w petni
natadowana.

Statusy wskaznika poziomu baterii (podczas tadowania)

0%~25% 26%~50% 51%~75% 76%~100%
0000 0000 0 000

O O o'l ©

State zielone swiatto Migajgce zielone swiatto

Podczas tadowania: przycisk zasilania na kontrolerze bedzie zielony po
wigczeniu, a czerwony po wytgczeniu. Mozesz monitorowac proces tadowania w
panelu informacji o locie. Po zakonczeniu tadowania ustyszysz 2 sygnaty
dzwiekowe.

4. Po zakonczeniu tadowania odtgcz tadowarke i akumulator / kontroler.

UWAGA

« Zawsze catkowicie nataduj dron i baterie kontrolera

 Petne natadowanie akumulatora drona zajmuje okoto 90 minut, a natadowanie
kontrolera - 180 minut.

3.2 Przygotowanie kontrolera
3.2.1 Rozktadanie kontrolera

Kontroler jest ztozony w paczce. Przed uzyciem ostroznie rozt6z uchwyt urzgdzenia
mobilnego i anteny, aby zapobiec uszkodzeniom i zapewnic¢ optymalny zasieg lotu.




UWAGA
Anteny mozna obracac¢ o 270 stopni, jak pokazano na schemacie.

Ustawienie anten
Ustaw pionowo anteny rownolegle wzgledem siebie, jak pokazano ponize;.

Strong

3.2.2 Wiaczanie / wytaczanie kontrolera

Wiaczanie zasilania

Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania przez 2 sekundy, az ustyszysz kroétki
sygnat dzwiekowy. Panel informaciji o locie zaswieci sie i wykona cykl wstepnego
testu weryfikacyjnego.

o WAZNE

Zawsze wigczaj kontroler przed wtgczeniem drona.

Wytaczanie
Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania przez 2 sekundy, az ustyszysz krétki
sygnat dzwiekowy.

o WAZNE

Zawsze wytgczaj dron przed wytgczeniem kontrolera.

UWAGA
Gdy nie jest podtgczony do drona, kontroler wydaje sygnat dzwiekowy po 15
minutach bezczynnosci i wylgcza sie automatycznie po 18 minutach.



3.2.3 Kalibracja kontrolera

Jesli dragzki sterujgce sg nieprawidtowe (na przyktad, jesli kotroler zostanie upuszczony na ziemie
lub kierunek lotu drona nie odpowiada wejsciowym sygnatom sterujgcym), zaleca sie
skalibrowanie kontrolera. Mozesz skalibrowac pilota za pomocg aplikacji Autel Explorer ™
(szczegdtowe informacje znajdujg sie w instrukcji aplikaciji) lub zgodnie z nastepujgcymi krokami.

1. Wytacz kontroler. Nacisnij i przytrzymaj jednoczesnie przycisk zasilania i przycisk
startu / ladowania, az pojawi sie ekran, jak pokazano ponizej

Cztery skrzyzowane stupki reprezentujg lewy i prawy drazek sterujgcy. Poziomy pasek
na gorze jest Dial Gimbal Pitch.

2. Zwolnij naturalnie oba drazki sterujgce i pokretto regulacji gimbala do pozyciji
srodkowej. Trzy srodkowe rundy na ekranie kalibraciji pilota zostang podswietlone
kolejno.

RC Calibration

3. Naciénij i przytrzymaj Drazki sterujgce w kazdym z o$miu mozliwych kierunkéw, az ustyszysz
sygnat dzwiekowy za kazdym razem. Nastepnie obréé pokretto regulaciji gimbala zgodnie z
ruchem wskazowek zegara, az ustyszysz sygnat dzwiekowy, a nastepnie w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazoéwek zegara, az ustyszysz sygnat dzwiekowy.

Hold FDI‘ 15



4. Kalibracja jest zakonnczona, gdy wszystkie paski na ekranie sg podswietlone.

RC Calibration

3.2.4 Parowanie drona i kontrolera

Kontroler i dron dostarczane w zestawie sg sparowane. Aby ponownie je
sparowac - na przykfad po nacisnieciu przycisku parowania pilota na dronie -
wykonaj nastepujgce czynnosci:

1. Wytgcz pilota.

2. Najpierw zdejmij ostone gimbala i nastepnie wtgcz samolot.



3. Nacisnij i przytrzymaj przycisk parowania kontrolera sterowania w prawej doinej
czesci drona przez 3 sekundy. Wskaznik parowania zacznie szybko migac,
wskazujgc, ze dron jest gotowy do sparowania kontrolerem

:.9:. AUTEL [ ||

4. Jednoczesnie nacisnij i przytrzymaj jednoczesnie przycisk zasilania i
przycisk powrotu do domu przez 2 sekundy, az na panelu informacji o locie
pojawi sie ,Autel’. Wskaznik parowania na dronie wyfgczy sie po udanym
parowaniu..

5. Aby sparowac¢ dodatkowy kontroler’, nacisnij jednoczesnie przycisk zasilania i
dostosowywany przycisk B, az na panelu informacyjnym pojawi sie ,Autel”.

3.3 Przygotowanie drona
3.3.1 Rozkiadanie drona
Zdejmowanie i ponowne instalowanie uchwytu gimbala

Zawsze zdejmuj uchwyt gimbala przed wtaczeniem samolotu. Powoli wyciggnij dotgczony uchwyt
gimbala, jak pokazano ponize;j.




Po uzyciu drona zainstaluj ponownie uchwyt gimbala, aby chroni¢ gimbala przed
uszkodzeniem. ]
Rozktadanie ramion i Smigiet

- Zawsze rozktadaj ramiona i Smigta przed wtgczeniem samolotu.
- Roztéz najpierw przednie ramiona, a nastepnie tylne ramiona.
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o WAZNE

Wytgcz drona przed ztozeniem. Najpierw zt6z tylne ramiona i Smigta, a nastepnie
przednie ramiona.

3.3.2 Montaz smigiet

A OSTRZEZENIE
Wytgcz drona przed podtgczeniem lub odtgczeniem smigiet.

o WAZNE
Podczas zaktadania lub zdejmowania smigiet nos rekawice ochronne.

Zablokuj kierunek: Zamocuj $migto, obracajgc je zgodnie ze wskazaniami.

=)
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Odblokuj kierunek: Odblokuj Smigto, obracajgc je zgodnie ze wskazaniami.

-
-—

Smigto z kodowaniem na czarno> Para z> Silnikiem z kodowaniem na czarno

Smigto z kodowaniem biatym> Pary z> silnikiem z kodowaniem biatym



- Mocowanie smigiet

1. Sprawdz, czy dron jest wytgczony.

2. Znajdz i dopasuj smigto do kazdego silnika.

3. Mocno docisnij kazde smigto i obré¢ w kierunku blokady, aby bezpiecznie
zamocowac smigto.

- Odtaczanie smigiet

1. Wylgcz drona

2. Mocno docisnij kazde smigto i obré¢ w kierunku odblokowania, aby odtgczy¢
Smigto.

o WAZNE

* Przed lotem sprawdz, czy kazde smigto jest bezpiecznie zamocowane.
* Nigdy nie lataj z uszkodzonymi lub uszkodzonymi Smigtami.

* Nie dotykaj Smigiet ani silnikow podczas wirowania.

» Zawsze zdejmuj Smigta przed testowaniem silnikéw.

3.3.3 Kalibracja kompasu

Poniewaz kompas jest skalibrowany po wyjeciu z pudetka, kalibracja uzytkownika
jest zazwyczaj niepotrzebna. Jesli pojawig sie komunikaty o btedach kompasu lub
kierunek lotu statku powietrznego nie zgadza sie z danymi wejsciowymi
sterowania, lub lecisz statkiem powietrznym w bardzo duzej odlegtosci od pozyciji
kalibracji; wykonaj ponizsze kroki, aby go skalibrowac.

OSTRZEZENIE
Kompas jest bardzo wrazliwy na zaktdcenia elektromagnetyczne, powodujgc btgd
kompasu i staby lot. Jesli kompas po kalibracji nadal nie dziata prawidtowo,
przenies dron w inne miejsce i sprobuj ponownie.

Podczas kalibracji kompasu pamietaj o:

- Ustaw na otwartym terenie.

- Unikaj wszelkich zrodet zaktoceh magnetycznych, takich jak magnetyt lub
stalowe wzmocnienia w betonie. Bliskos¢ duzych struktur moze rowniez wptywac
na wyniki kalibracji.

- Trzymaj sie z dala od podziemnych i napowietrznych linii energetycznych.

- Usun wszystkie materiaty ferromagnetyczne (takie jak klucze lub bizuteria
magnetyczna).



- Trzymaj sie z dala od urzgdzen elektronicznych, ktére mogg zaktocac kalibracje
(takich jak urzgdzenia mobilne).

- Procedura Kalibracji

1. Rozpocznij proces kalibracji, naciskajgc jednoczesnie przyciski Start / Start i
przycisk Go Home na pilocie przez 3 sekundy. Tylne wskazniki LED na dronie
bedg migac¢ na z6tto, gdy rozpocznie sie proces kalibraciji.

2. Trzymaj drona poziomo i obracaj nim, az tylne wskazniki LED na dronie

zaswiecg sie na zielono.

3. Trzymaj dron pionowo, nosem skierowanym w dot i obracaj nim, az tylne

wskazniki LED na dronie zaswiecg sie na zielono.

\‘r—[@j_’

& UWAGI

« Jesli kalibracja sie nie powiedzie, tylne wskazniki LED na dronie zaswiecq sie na
czerwono. W takim przypadku powtdérz powyzsze kroki.

* Mozesz takze skalibrowa¢ kompas za pomocg aplikacji Autel ExplorerTM.
Dowiedz sie, jak to zrobi¢ w Instrukcji aplikaciji.



Rozdzial 4
Operacje lotnicze

4.1 Lista kontrolna inspekcji wstepnej

Wykonaj nastepujgce kroki, aby przeprowadzi¢ petng kontrole wstepnag:

+ Catkowicie nataduj akumulator drona, kontrolera i urzgdzenia mobilnego.
* Wyjmij uchwyt gimbala.

» Sprawdz, czy smigta sg w dobrym stanie i sg prawidtowo zamocowane.

» Ustaw anteny na kontrolerze zgodnie z opisem w rozdziale 3.2.1.
 Sparuj dron i kontroler.

» Sprawdz, czy oprogramowanie uktadowe zostato zaktualizowane do najnowszej
wersiji.

* Upewnij sie, ze znasz sterowanie lotem.

» Sprawdz, czy strefa lotu jest otwarta i bez przeszkod.

» Sprawdz pogode, w tym temperature powietrza i predkosc wiatru.

» Sprawdz, czy obiektyw aparatu i czujniki drona sg czyste.

4.2 Kontroler i operacje lotnicze

Istniejg trzy tryby Command Stick ( drgzki sterowania ) dla drona: Tryb 1, Tryb 2 i
Tryb 3. Kazdy z nich steruje dronem w rézny sposéb. Ponizsze schematy dotyczag
trybu 2, ktory jest domysiny. Aby uzyskac informacje na temat zmiany trybu
Command Stick, patrz Podrecznik aplikacji.

Podstawowy lot

1. Umiesc¢ drona w otwartym obszarze.

2. Wigcz kontroler.

3. Wigcz dron i poczekaj, az tylne wskazniki LED zaczng powoli migac na zielono.
Stan w odlegtosci co najmniej 5 metréow od tylnej czesci samolotu.

4. Uruchom silniki i zdejmij za pomoca kontrolera.

5. Ostroznie pilotuj drona.

6. Wylgduj dronem, a nastepnie wytgcz silniki.



4.2.1 Start silnika i start drona

& Uwagi

Dron nie wystartuje, jesli poziom natadowania akumulatora bedzie wynosi¢ 15% lub
mniej.

Uruchom silniki, przytrzymujgc oba drgzki sterownicze w pozycji przez 2 sekundy:

Wstrzymaj start / lgdowanie Pchnij lewy drgzek
Przycisk na 3s Trzymaij sie powoli w gore (Tryb 2)

Jesli zdecydujesz sie uzyc¢ przycisku startu / lgdowania e , dron automatycznie
wzniesie sie na wysokos¢ okoto 1,5 metra (4,5 stopy).

A OSTRZEZENIE

Silniki nagrzewajg sie podczas pracy. Prosze sie z tym ostroznie obchodzic.



4.2.2 Kontrola drazkéw sterowania (Tryb 2)

Podpowiedz

Jesli dopiero zaczynasz lata¢, powoli przesuwaj drgzki sterujgce, az zapoznasz sie z

obstugg drona.
Lewy drazek sterujacy

Podejscie / zejscie

Kontroluj wejscie i zej$cie drona, popychajagc drgzek w gore lub w dét.

Left Side View

Left Side Veiw

Upward

Obréoé w lewo / Obroé w prawo

Left Side View

Left Side Veiw

Descend

a Downward
2

G
€

Kontroluj kurs drona, popychajgc drgzek w lewo lub w prawo.

Nose Rotates Left

Nose Rotates Right




Prawy drazek sterujacy
Do przodu do tylu

Kontroluj ruch drona do przodu i do tytu, popychajgc drgzek w gore lub w dét.

Left Side Veiw Left Side Veiw
-« Forward Backward w«e-jpm-

8-> _— s
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ﬂ@%' fear Nose Fﬁﬁ%“

Forward

8 Backward
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Ruch w lewo / prawo

Kontroluj ruch drona w lewo lub w prawo, popychajgc drgzek w lewo lub w prawo.

Widok z tytu
Rear View Foar View
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4.2.3 Ladowanie i wylaczenie silnika

EVO I mozna wytadowacd recznie, automatycznie lub pasywnie. Wykonaj ponizsze kroki,
aby wylgdowac¢ samolotem za pomocg kazdej z tych metod.

0 WAZNE

Zawsze laduj delikatnie na ptaskiej, poziomej, otwartej powierzchni.

Ladowanie reczne
Mozesz wylgdowac dronem recznie, kiedykolwiek i gdziekolwiek chcesz, za pomocg
dragzkoéw sterujgcych na kontrolerze.



Reczne ladowanie drona

1. Znajdz zgdang pozycje do lgdowania drona

2. Gdy dron osiggnie pozycje docelowg, zwolnij drgzki sterujgce, aby unosit sie.
3. Powoli pchnij lewy drazek sterujgcy w dot, aby wylgdowac¢ dronem.

Wytaczanie silnikow

Wybierz jedng z nastepujgcych metod, aby wytgczy¢ silniki po dotarciu drona do
ziemi:

«m ) |/ OR
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e
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Nacisnij lewy drgzek sterujgcy do dotu  Przytrzymaj oba drgzki polecen zbiezne
I przytrzymaj przez 2 sekundy przez 2 sekundy

Automatyczne lagdowanie

Nacisnij przycisk startu / lgdowania kontrolerze, aby automatycznie wylgdowac
dronem z aktualnej pozycji zawisu.

1. Nawiguj dronem do docelowej pozycji ladowania.

2. Zwolnij drazki sterujace i pozwol dronowi zawisngg.

3. Nacisnij i przytrzymaj przycisk startu / ladowania przez 2 sekundy, az ustyszysz
sygnat dzwiekowy z kontrolera.

4. Dron automatycznie zejdzie, wylgduje i wytgczy silniki. Podczas znizania mozesz
regulowac pozycje drona za pomocg prawego drazka sterujacego.

Podpowiedz

Podczas procesu automatycznego znizania mozna odzyskac kontrole, naciskajgc
przycisk pauzy na kontrolerze.

& UWAGI

» Automatyczne lgdowanie jest rowniez dostepne w trybie ATTI (str. 12). Dron moze
jednak dryfowac¢ w tym trybie, dlatego nalezy monitorowac jego wysokosc¢.



* Po wyswietleniu ostrzezenia o niskim poziomie natadowania akumulatora
(25%) tylne diody LED drona migajg na czerwono, a przycisk zasilania na
kontrolerze Swieci na zotto. W tym momencie wré¢€ jak najszybciej do
bezpiecznego miejsca lgdowania.

Ladowanie pasywne

Za kazdym razem, gdy zostanie spetniony jeden z ponizszych warunkow, nastgpi
uruchomienie Failsafe, a dron automatycznie wylgduje z aktualnej pozyciji.

- Ostrzezenie o niskim stanie baterii jest aktywowane w srodowisku innym niz GPS.
- Aktywowane jest ostrzezenie o krytycznie niskim stanie baterii.



Rozdziat 5
Konserwacja i serwis

5.1 Aktualizacja firmware'u

Aby zoptymalizowa¢ wydajnos¢ EVO 1, Autel Robotics zapewni firmware
aktualizacje na biezagco. Mozesz pobra¢ najnowsze oprogramowanie w jednym
pakiecie z naszej oficjalnej strony internetowej. Gdy dostepna jest aktualizacja
oprogramowania uktadowego, w aplikacji Autel ExplorerTM pojawi sie monit po
podtgczeniu jej do drona.

o WAZNE

Przed wykonaniem aktualizacji oprogramowania wewnetrznego upewnij sie, ze:
« Silniki drona nie obracajg sie.

* Poziomy baterii zarébwno drona, jak i kontrolera nie sg nizsze niz 25%.

* Na karcie micro SD aparatu znajduje sie wystarczajgca ilo§¢ miejsca do
przechowywania pliku oprogramowania.

Pobieranie i aktualizacja firmware

1. Pobierz kompleksowy pakiet aktualizacji oprogramowania uktadowego z oficjalne;j
strony internetowej Autel Robotics: www.auteldrones.com.

2. Wi6z karte SD do komputera i wyodrebnij pobrany plik do katalogu gtéwnego karty
SD. Nastepnie wyjmij karte SD z komputera.

3. Wiacz kotroler i drona.

4. W16z karte SD do drona, aby automatycznie rozpoczg¢ proces aktualizaciji.
Mozesz sprawdzi¢ status aktualizacji w czasie rzeczywistym w panelu informacji o
locie.

5. Uruchom ponownie kontroler i drona przed uzyciem.

o WAZNE

* Aktualizacja zajmuje okoto 15 minut. Podczas procesu aktualizacji nie wytgczaj
drona ani kontrolera, nie uruchamiaj silnikéw ani nie wyjmuj karty SD z aparatu.
* Po aktualizacji kontroler moze zostaé odtagczony od drona. Jesli chcesz je
ponownie sparowag, patrz sekcja 3.2.4.



5.2 Wskazéwki dotyczace rozwigzywania probleméw

Q1 Jesli dron wykryje awarie podczas procedury samosprawdzenia (tylne
wskazniki LED zaswieca sie na czerwono):

» Wykryto problem sprzetowy. Skontaktuj sie z obstugg klienta Autel Robotics tutaj:
www.auteldrones.com/contact-us/

Q2 Jesli silniki nie uruchomia sie, sprawdz nastepujace elementy:
 Kontroler i dron sg sparowane.

» Kontroler jest prawidtowo skalibrowany.

» Akumulator samolotu jest w petni natadowany.

» Kompas jest poprawnie skalibrowany.

* GPS jest dostepny (jesli wigczony jest tryb nowicjusza).

Q3 Jesli start nie powiedzie sie po uruchomieniu silnikéw, sprawdz
nastepujace elementy:

* Dron nie znajduje sie w strefie zakazu lotow.

* Dron stoi na ptaskiej, poziomej powierzchni

Q4. Jesli czas lotu jest nieoczekiwanie krétki:

* Najczestszg przyczyng skrocenia czasu lotu jest niska temperatura otoczenia.
Q5. Jesli dron nie zareaguje na kontrolera podczas procesu parowania:

» Sprawdz, czy w poblizu nie ma zadnych metalowych przedmiotéw, urzgdzen
mobilnych ani innych pilotéw.

Q6. Jesli tacze wideo nie dziata lub czesto sie roztacza:

» Sprawdz, czy zaréwno dron, jak i kontroler sg wolne od zrédet zaktécen
magnetycznych lub sygnatowych.

Q7. Jesli kamera wyltaczy sie podczas nagrywania wideo:

Trzymaj karte micro SD wewnatrz aparatu. Uruchom ponownie kamere i poczekaj, az
pliki wideo zostang odzyskane w mozliwie najszerszym zakresie.

Q8. Jesli tacze wideo zostanie utracone, gdy dron nie bedzie widoczny:

« Zainicjuj Powrét do domu, aby nakaza¢ dronowi automatyczny powrét do punktu
poczatkowego

Q9. Na co nalezy zwréci¢ uwage podczas korzystania z dookélnego
optycznego systemu wykrywania?

* Przed lotem upewnij sie, ze wszystkie 12 kamery jest czystych i nie sg zakryte.
Wielokierunkowos¢ odnosi sie do szesciu kierunkow, w tym do przodu, do tytu, w
lewo, w prawo, w gore i w dot.

» W czterech ukos$nych kierunkach drona znajduje sie martwy punkt 30 °. Prosze
zwrdci¢ uwage na otoczenie i wskazowki bezpieczenstwa z aplikacji.

* Wykrywanie przeszkadd jest realizowane przez wykrywanie tekstury powierzchni
przeszkdd. Wykrywanie nie zadziata, jesli nie napotka zadnej tekstury, rzadkiej
tekstury, ruchomych obiektow, drobnych obiektow itp.

Q10. Jesli funkcja precyzyjnego ladowania nie dziata:

* Funkcja precyzyjnego ladowania realizowana jest przez wykrywanie przez kamery
skierowane w dot tekstury powierzchni ziemi podczas startu samolotu.

« Jesli powierzchnia gruntu nie ma tekstury lub kamery skierowane w dot sg
uszkodzone, funkcja nie bedzie dziataé.

Q11. Jesli wielokierunkowy binokularowy system wizyjny nie dziata:

» Uruchom ponownie drona, a nastepnie sprawdz ponownie.



Q12. Jesli wideo jest pochylane podczas latania:

» Ustaw drona poziomo i nie ruszaj sie.

« Skalibruj gimbal zgodnie z funkcjg ,Gimbal Auto Calibrate” w aplikacji.

« Jesli nadal nie jest dobrze, dostosuj gimbal, postepujgc zgodnie z instrukcjg z
funkcji ,Dostosuj gimbal”.

Q13. Jesli obiektyw kamery stereo jest zabrudzony:

» Wytrzyj go delikatnie Sciereczkg do okularéw. Zaleca sie stosowanie sciereczki do
okularéw dotgczonej do opakowania.

Q14. Gdy podczas lotu wystapi btad wizualny:

» Uzyj narzedzia PC, aby skalibrowa¢ parametry. Narzedzie na PC mozna pobra¢ z
oficjalnej strony internetowe.



5.3 Przechowywanie i konserwacja

Aby zapewni¢ optymalng wydajnos¢ EVO 1II, nalezy uwaznie przeczytac instrukcje
konserwacji w tym rozdziale i postepowac zgodnie z nimi.

* Przechowuj dron, baterie i kontroler w srodowisku czystym, suchym, chtodnym i
wentylowanym.

* Trzymaj drona przed dziataniem promieni stonecznych, gdy nie jest uzywany.

* Osusz rece przed uruchomieniem drona.

* Do czyszczenia obiektywu aparatu uzywaj miekkiej szmatki z alkoholem lub
tagodnego srodka do czyszczenia okien. Nie uzywaj zrgcych srodkéw czyszczacych,
detergentow ani srodkdéw chemicznych.

* Upewnij sie, ze tadowarka nie styka sie z innymi materiatami przewodzgcymi.

* Unikaj upuszczania samolotu i jego akcesoridéw, szczegdlnie na twardg
powierzchnie. Sprawdz doktadnie wszystkie czesci po kazdym zderzeniu lub
uderzeniu. Jesli napotkasz jakiekolwiek szkody, skontaktuj sie z obstugg klienta Autel
Robotics.

» Uzywaj wylacznie akcesoriow, takich jak tadowarki do akumulatoréw
autoryzowane przez Autel Robotics. Korzystanie z niezatwierdzonych
akcesoriow spowoduje utrate gwarancji.

5.4 Gwarancja

Autel Robotics (Firma) gwarantuje pierwszemu nabywcy detalicznemu, ze ten
produkt lub jego czes¢ podczas normalnego uzytkowania i warunkow uzytkowania
przez konsumenta okaze sie wadliwa pod wzgledem materiatowym lub
wykonawczym, co spowoduje awarie produktu w okresie obowigzywania gwarancji
od data zakupu, taka wada (y) zostang naprawione lub wymienione (na nowe lub
odnowione czesci lub produkty) wedtug uznania Firmy, z dowodem zakupu, bez opfat
za czesci lub robocizne bezposrednio zwigzane z wadg (wadami). Niektére stany nie
zezwalajg na ograniczenie czasu trwania dorozumianej gwarancji, wiec powyzsze
ograniczenia mogg nie mie¢ zastosowania.

Firma nie ponosi odpowiedzialnosci za przypadkowe lub wynikowe szkody
wynikajgce z uzytkowania, niewtasciwego uzytkowania lub montazu urzgdzenia.
Zakres odpowiedzialno$ci Autel Robotics w ramach niniejszej gwaranciji jest
ograniczony do naprawy i wymiany przewidzianych powyzej i w zadnym wypadku
jego odpowiedzialnos¢ nie przekroczy ceny zakupu zaptaconej przez nabywce za
produkt. Odwiedz www.auteldrones.com, aby uzyska¢ szczegoétowe informacje na
temat ograniczonych okreséw gwarancji dla réznych czesci tego produktu.



Niniejsza gwarancija nie dotyczy:

* Baterie, ktore zostaty poddane petnemu cyklowi tadowania ponad 200 razy w
normalnych warunkach temperaturowych lub ponad 100 razy w wysokich
temperaturach;

+ Baterie przechowywane dtuzej niz 1 miesigc w temperaturach wyzszych niz 40 ° C
(104 ° F);

* Produkty poddane nieprawidtowemu uzytkowaniu lub warunkom srodowiskowym,
wypadkowi, niewtasciwemu obchodzeniu sig, zaniedbaniu, nieautoryzowanym
modyfikacjom, niewtasciwemu uzyciu, niewtasciwej instalacji lub naprawie lub
niewtasciwemu przechowywaniu;

* Produkty ze Sladami naruszenia lub zmiany etykiety z numerem seryjnym,
wodoodpornego znaku itp .;

» Uszkodzenia powstate w wyniku podtgczenia lub uzycia akcesoriow lub innego
produktu niezatwierdzonego lub autoryzowanego przez Firme;

» Wady wygladu, elementy kosmetyczne, dekoracyjne lub strukturalne, takie jak
obramowanie i czesci niedziatajgce.

* Produkty uszkodzone z przyczyn zewnetrznych, w tym miedzy innymi z powodu
pozaru, wody, brudu, piasku, wycieku baterii, przepalonego bezpiecznika, kradziezy
lub niewtasciwego uzycia dowolnego zrédfa elektrycznego.

5.5 Obstuga klienta

Ta sekcja zawiera informacje dotyczgce wsparcia technicznego, serwisu
naprawczego oraz wniosku o wymiane lub czesci opcjonalne.

5.5.1 Wsparcie techniczne

Jesli masz jakies$ pytania lub watpliwosci dotyczgce naszych produktéw, skontaktuj
sie z obstuga klienta Autel Robotics:

* Telefon: (844) 692-8835 (USA)

* E-mail: support@autelrobotics.com

* Osobiscie: lokalni dystrybutorzy lub agenci

5.5.2 Serwis naprawczy

Jesli chcesz zwréci¢ urzgdzenie do naprawy, wypetnij i przeslij formularz ustugi
naprawy na stronie www.auteldrones.com/warranty/ lub skontaktuj sie z obstugg
klienta Autel Robotics pod numerem (844) 692-8835. Musisz podac nastepujgce
informacje:

* Imie
* adres e-malll



* Adres pocztowy

* Numer telefonu

* Nazwa produktu

* Petny opis problemu wraz ze zdjeciami

* W przypadku napraw gwarancyjnych: dowdd zakupu

» W przypadku napraw nieobjetych gwarancjg: Preferowana metoda ptatnosci

Dziat obstugi klienta Autel Robotics przeprowadzi wstepng ocene problemu i
skontaktuje sie z Tobg w ciggu 2 dni



Rozdziat 6
Aneks

6.1 Zgodnos¢ z przepisami i obszar ograniczonego lotu
6.1.1 Zgodnos¢ i doradztwo

Komunikat ostrzegawczy FCC

Wszelkie zmiany lub modyfikacje, ktore nie zostaty wyraznie zatwierdzone przez
strone odpowiedzialng za zgodnos$¢, mogg pozbawi¢ uzytkownika prawa do
korzystania z urzgdzenia.

To urzgdzenie jest zgodne z czescig 15 przepiséw FCC. Dziatanie podlega
nastepujgcym dwém warunkom: (1) To urzgdzenie nie moze powodowac
szkodliwych zakitdcen oraz (2) to urzgdzenie musi akceptowac wszelkie odbierane
zaktdcenia, w tym zaktocenia, ktére mogg powodowac niepozgdane dziatanie.

Oswiadczenie FCC dotyczace narazenia na promieniowanie
Dla EVO II Series/EVO

To urzadzenie jest zgodne z limitami narazenia na promieniowanie FCC okreslonymi
dla niekontrolowanego srodowiska. To urzgdzenie powinno by¢ instalowane i
obstugiwane w odlegtosci co najmniej 20 cm miedzy chtodnicg a ciatem. Ten
nadajnik nie moze znajdowac sie w poblizu ani dziata¢ w potgczeniu z inng anteng
lub nadajnikiem.

W przypadku serii EVO with z modelem EF7 testy SAR sg przeprowadzane przy
uzyciu standardowych pozycji roboczych zaakceptowanych przez FCC / ISEDC wraz
z urzgdzeniem. Przy stosowaniu nalezy zachowa¢ odlegtos¢ co najmniej 10 mm od
ciata.

Uwaga: To urzadzenie zostato przetestowane i uznane za zgodne z
ograniczeniami dla urzadzen cyfrowych klasy B, zgodnie z czescig 15
przepiséw FCC. Limity te zostaly opracowane w celu zapewnienia rozsgdnej
ochrony przed szkodliwymi zaktéceniami w instalacji domowej. To urzadzenie
generuje zastosowania i moze emitowaé energie o czestotliwosci radiowej, a
jesli nie zostanie zainstalowane i nie bedzie uzywane zgodnie z instrukcja,
moze powodowac¢ szkodliwe zakiécenia w komunikacji radiowej. Nie ma jednak
gwarancji, ze zakiécenia nie wystapia w przypadku konkretnej instalacji. Jesli
to urzadzenie powoduje szkodliwe zaktécenia w odbiorze radiowym lub
telewizyjnym, co mozna ustali¢ przez wylaczenie i wigczenie urzadzenia,
uzytkownik jest zachecany do podjecia préby usuniecia zakliéocen za pomoca
jednego lub wiecej nastepujacych srodkow:

— Zmien orientacje lub potozenie anteny odbiorczej.

—Zwieksz odlegtos¢ miedzy urzgdzeniem a odbiornikiem.

—Podtacz urzgdzenie do gniazdka w obwodzie innym niz ten, do ktérego podtgczony
jest odbiornik.

—Skonsultuj sie ze sprzedawcg lub doswiadczonym technikiem RTV.



Ostrzezenie ISEDC RSS

To urzgdzenie jest zgodne ze standardami RSS zwolnionymi z licencji ISEDC.
Dziatanie podlega nastepujgcym dwém warunkom: (1) to urzgdzenie nie moze
powodowac zaktdcen oraz (2) to urzgdzenie musi akceptowac wszelkie zaktdcenia, w
tym zaktécenia, ktore mogag powodowac niepozgdane dziatanie urzgdzenia.

Obecna aplikacja jest zgodna z CNR d'Industrie Canada ma zastosowanie w
przypadku urzgdzen radiowych zwolnionych z licenciji.

L’exploitation est autorisée aux deux condition suivantes:

(1) rappareil ne doit pas produire de brouillage, et

(2) I'utilisateur de I'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si
le brouillage est podatny d'en compromett le le fonctionnement.

Oswiadczenie o narazeniu na promieniowanie ISEDC

Dla EVO II Series/EVO

To urzgdzenie jest zgodne z limitami narazenia na promieniowanie RF ISEDC
okreslonymi dla niekontrolowanego srodowiska. Ten nadajnik nie moze znajdowac
sie w poblizu ani dziata¢ w potgczeniu z inng anteng lub nadajnikiem. To urzgdzenie
powinno byc¢ instalowane i obstugiwane w odlegtosci co najmniej 20 cm miedzy
chtodnicg a ciatem.

W przypadku serii EVO with z modelem EF7 testy SAR sg przeprowadzane przy
uzyciu standardowych pozycji roboczych zaakceptowanych przez FCC / ISEDC wraz
z urzadzeniem. Przy stosowaniu nalezy zachowac¢ odlegto$¢ co najmniej 10 mm od
ciata.

Wszelkie zmiany lub modyfikacje, ktore nie zostaty wyraznie zatwierdzone przez
strone odpowiedzialng za zgodno$¢, mogg pozbawic¢ uzytkownika prawa do
korzystania z urzgdzenia.

6.1.2 llustracja strefy ograniczonego lotu

System EVO I automatycznie rozpoznaje obszary lotu ograniczona, w ktorej loty sg
ograniczone domysinie. Ta funkcja zapewnia, ze statek powietrzny spetnia prawne
wymagania dotyczgce obszaru lotu. Ograniczenia lotéw sg egzekwowane tylko w
krajach, ktére wymagajg ograniczen producenta na mocy prawa. Obecnie Chiny
kontynentalne sg jedynym krajem / regionem, ktéry wymaga od producentéow
natozenia ograniczen lotéw.

Strefy ograniczonego lotu sg podzielone na 2 kategorie ochrony.



m UWAGA

Pilot jest odpowiedzialny za przestrzeganie wszystkich odpowiednich zasad i
przepisow lotu

Kategoria |: Gtéwne lotniska i obszary lotéw, w ktoérych drony dziatajg na niskich
wysokosciach

« Strefy ograniczonego startu (strefy zakazu lotéw)

Obszary te sg potozone w odlegtosci 2,4 km (1,5 mi) (zgodnie z przepisami
krajowymi) wokét punktu srodkowego okreslonych lokalizaciji.

* Strefy o ograniczonej wysokosci

W tych obszarach samolot moze latac tylko na ograniczonych wysokosciach. W
zaleznosci od przepiséw natozonych przez rzad, od 8 km (5 mil) do 2,4 km (1,5 mi)
wokot punktu srodkowego lokalizacji wysokosé lotu stopniowo maleje ze 120 m (40
stép) do 10,5 m (3,5 stop).

« Strefy ostrzegawcze

Gdy samolot wejdzie w region w odlegtosci 8,1 km od centralnego punktu lotniska,
komunikat ostrzegawczy zostanie wyswietlony w aplikacji Autel Explorer ™.

g UWAGA

Dron wylgduje automatycznie po wejsciu do dowolnych stref ograniczonych do startu.
Jesli dron wejdzie do dowolnej strefy ograniczonej wysokosci, jego maksymalna
dopuszczalna wysokos¢ zostanie odpowiednio zmniejszona. Zwrd¢ szczegolng
uwage na komunikaty ostrzegawcze wyswietlane w aplikacji Autel Explorer ™.

120w

Kategoria II: Wrazliwe obszary i instytuty, takie jak obiekty wojskowe i granice miedzy
narodami
« Strefy ograniczonego startu (strefy zakazu lotéw)



Obszary te znajdujg sie w odlegtosci 1 km (0,5 mi) od centrum okreslonych miejsc, w
ktérych start i lot sg zabronione.

« Strefa ostrzegawcza

Gdy samolot wejdzie w region w odlegtosci 2 km od centrum witryny strefy
ostrzegawczej, aplikacja wyswietli komunikat ostrzegawczy.

1KGm
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6.2 Dane techniczne

Dane techniczne drona

1127g (EVO II)
Masa startowa 1174g (EVO Il Pro)

1157g (EVO Il Dual 320)
11929 (EVO Il Dual 640)

Wymi ary Ztozony:
228 * 133 * 110 mm (dtugos$¢ x

szerokos¢ x wysokosé)
Roztozony:

424 * 354 * 110 mm (dtugos$¢ x
szerokos¢ x wysokosé)

Odlegtos¢ po przekatnej 397 mm

Maksymalna predkos¢ wznoszenia Tryb standardowy: 5m /s
Tryb Ludicrous: 8 m/s

Maksymalna predkos¢ opadania Tryb standardowy: 3m/s

Tryb Ludicrous: 4 m/s

Maksymalna predkos¢ (blisko poziomu Tryb standardowy: 15m /s
morza, bez wiatru) Tryb Ludicrous: 20m /s

Maksymalny putap ustug powyzej 7000 m
poziomu morza

Maksymalny czas lotu (bez wiatru) 40 minut




Maksymalny czas zawisu (bez wiatru) | 35 minut
Maksymalna odlegtos¢ lotu (bez wiatru) | 25km
Maksymalna odpornos¢ na predkosc Poziom 8

wiatru

Maksymalny kat pochylenia

Tryb standardowy: 28 °
Tryb Ludicrous : 33°

Maksymalna predkos¢ katowa

120°/s

Zakres temperatury pracy

-10°C to 40°C

Czestotliwosé pracy

2.4~2.4835GHz

Moc transmisji (EIRP)

2.4~2.4835GHz
FCC: <26 dBm
ISED: <26 dBm
CE: <20dBm
RCM: <20 dBm
SRRC: <20 dBm

GNSS

GPS/GLONASS/VIO/ATTI

Zakres precyzji zawisu

Pionowy:

1 0,02 m (przy aktywnym
pozycjonowaniu wizyjnym)

+ 0,2 m (z pozycjonowaniem GPS)
Poziomo:

1 0,02 m (przy aktywnym
pozycjonowaniu wizyjnym)

+ 1,0 m (z pozycjonowaniem GPS)

Pamie¢ wewnetrzna

8GB

Pamie¢ SD

Standardowo: 32 GB,
maks. obstuga 256 GB

Specyfikacje systemu wykrywania

System wykrywania

Wielokierunkowe wykrywanie przeszkod

Naprzéd

Precyzyjny zakres pomiarowy: 0,5 - 20 m
Wykrywalny zasieg: 0,5 - 40 m

Efektywna predkos¢ wykrywania: <15 m /s
FOV: Poziomo: 60 °, Pionowo: 80 °

Do tytu

Precyzyjny zakres pomiaru: 0,5-16 m
Wykrywalny zasieg: 0,5-32m

Efektywna predko$¢ wykrywania: <12 m/s
FOV: Poziomo: 60 °, Pionowo: 80 °




W gore

Precyzyjny zakres pomiarowy: 0,5-12 m
Wykrywalny zasieg: 0,5 - 24 m

Efektywna predkos¢ wykrywania: <6 m/ s
FOV: Poziomo: 60 °, Pionowo: 50 °

W dét

Precyzyjny zakres pomiarowy: 0,5 - 11 m
Wykrywalny zasieg: 0,5 - 22 m

Efektywna predkos¢ wykrywania: <6 m/ s
FOV: Poziomo: 90 °, Pionowo: 70 °

Na boki

Precyzyjny zakres pomiarowy: 0,5 - 12 m
Wykrywalny zasieg: 0,5 - 24 m

Efektywna predkos¢ wykrywania: <10 m/s
FOV: Poziomo: 60 °, Pionowo: 50 °

Srodowisko dziatania

Do przodu, do tytu, w gore i strony:
Powierzchnia z wyraznym wzorem i
odpowiednim os$wietleniem (lux> 20)

W dot: powierzchnia z wyraznym wzorem i
odpowiednim oswietleniem (lux> 20)
Wykrywa rozproszone powierzchnie
odblaskowe (> 20%) ($ciany, drzewa, ludzie

itp.)

Dane techniczne kamery

Nazwa modelu EVO Il EVO Il EVO Il
PRO DUAL
KAMERA
Sensor 1/2 "CMOS CMOS 1" 1/2 "CMOS
Efektywne piksele: Efektywne piksele: 20 | 48 milionéw
48 milionow milionéw Czujnik FLIR
LWIR
Obiektyw FOV: okoto 79 ° FOV: okoto 82 ° Kamera na
Przystona: f/ 1.8 Przystona: f/ 2.8 — f | podczerwien:
/11 FOV 32 °, 14
mm
FOV 34 °, 6,3
mm
(opcjonalnie)
Zakres ISO Wideo: Wideo: Widoczne
ISO100 ~ 3200 1ISO100 ~ 3200 Swiatto i obraz w
(automatyczny) (automatyczny) obrazie
Wideo: ISO100 ~ Wideo: 1ISO100 ~ Tryb (PiP):
3200 (reczny) 6400 (reczne) ISO100 ~ 3200
Zdjecie: 1ISO100 ~ Zdjecie: (automatyczny)
3200 (Auto) 1ISO100 ~ 3200 100-3200
Zdjecie: ISO100 ~ (automatyczny) (reczny)
3200 (reczny) Zdjecie: ISO100 ~ Podczerwien :
12800 (rgezny) Nie dotyczy
Migawka Szybkosé Migawka Tryb Swiatta
elektronicznej elektroniczna: 8 ~ 1/ | widzialnego i
migawki: 8 ~ 1/ 8000s obrazu w




8000s

obrazie (PiP): 8
~1/8000s

Zoom cyfrowy

1 ~ 8x (maks. 4x
bezstratny zoom)

1 ~ 8x (maks. 3x
bezstratny zoom)

1 ~ 8x (maks. 4x
bezstratny zoom
w trybie swiatta
widzialnego)

Rozdzielczos¢ zdje¢

8000*6000 (4:3)
7680*4320 (16:9)
4000*3000 (4:3)

3840*2160 (16:9)

5472*3648 (3:2)
5472*3076 (16:9)
3840*2160 (16:9)

Tryb swiatta
widzialnego: taki
sam jak EVO I
Tryb
podczerwieni:
640 * 512

Format obrazu
nieruchomego

JPEG / DNG / JPEG+DNG

JPEG / DNG / JPEG+DNG

Tryb swiatta
widzialnego: taki
sam jak EVO Il
Tryb
podczerwieni i
obraz w trybie
obrazu: JPEG

Tryby robienia zdje¢ | Pojedyncze zdjecie | Pojedyncze zdjecie | Tryb Swiatta
Zdjecia seryjne: 3/5 | Zdjecia seryjne: 3/5 | widzialnego: taki
klatek klatek sam jak EVO Il
Automatyczny Automatyczny podczerwien i
braketing ekspozycji | braketing ekspozyciji | tryb obrazu w
(AEB): (AEB): obrazie:
Ramki z nawiasami | Ramki z nawiasami | pojedyncze
3/5 przy 0,7 EV 3/5 przy 0,7 EV zdjecie, zdjecia
Stronniczosc¢ Stronniczosc¢ seryjne, uptyw
Uptyw czasu: JPG: Uptyw czasu: JPG: czasu
2s/5s/7s/10s/ 2s/5s/7s/10s/
20s / 30s / 60s 20s / 30s / 60s
DNG:5s/7s/10s/ | DNG:5s/7s/10s/
20s / 30s / 60s 20s / 30s / 60s
HyperLight: HyperLight:
wsparcie (w wsparcie (w
formacie JPEG 4K) | formacie JPEG 4K)
Dtugi czas Dtugi czas
ekspozycji: maks. 8s | ekspozycji: maks. 8s
Obrazowanie HDR: | Obrazowanie HDR:
obstuga (w formacie | obstuga (w formacie
4K JPEG) 4K JPEG)
RozdzielczoS$¢ | jcopzsipzs siozieo | agoozion o | asam ki
H p60/p50/p48/p30/p25/p24 p60/p50/p48/p30/p25/p24 podczerwieni EVO II::
wideo | 572052 3840+2160

p120/p60/p50/p48/p30/p25/p24
1920*1080
p120/p60/p50/p48/p30/p25/p24

p60/p50/p48/p30/p25/p24
2720*1528
p120/p60/p50/p48/p30/p25/p24
1920*1080
p120/p60/p50/p48/p30/p25/p24

640*512 p60 (US)
640*512 p9 (Other
regions) Picture in
Picture mode:
1920*1080 p30,
1280*720 p30

Format video

MOV / MP4

MOV / MP4

MOV / MP4




KO d ek| H.264 / H.265 H.264 / H.265 H.264 / H.265
Maksym al na 120Mbps 120Mbps 120Mbps
szybkosé
transmisji
wideo
Nagrywanie wideo obstuga 3840 * 2160, | obstuga 3840 * 2160, | Tryb Swiatta
HDR 2720 * 1528, 2720 * 1528, widzialnego: taki
Nagrywanie wideo Nagrywanie wideo sam jak EVO Il
1920 * 1080 HDR 1920 * 1080 HDR
glr\Z/echwtyWanie wsparcie wsparcie wsparcie
Nagrywanie wsparcie (wkrotce) | wsparcie (wkrotce) | wsparcie
Hyperlapse (wkrétce)
Tryb AE Priorytet Auto / Manual T%b_é;ﬂ”at’fa .
. widzialnego: taki
automatyczny /anoryt_et sam jak EVO I
| reczny / migawki / IRIS
migawki Priorytet
Pomiar AE Centralnie wazony | Centralnie wazony | Tryb Swiatta
/ punktowy / punktowy widzialnego: taki
sam jak EVO Il
Kompensacja |[*3EV0,3EV/ |*3EV0,3EV/ Tréb,é;maﬂa .
widzialnego: taki
EV krok krok sam jak EVO I
Tryb AWB Auto / Manual Auto / Manual Tryb Swiatta
(Sunny / pochmurno | (Sunny /pochmurno | widzialnego: taki
| Swiatto zarowe / | Swiatto zarowe / sam jak EVO I
Neon / Neon /
niestandardowy) niestandardowy)
Tryb AF Auto / Manual Auto / Manual Tryb Swiatla
widzialnego: taki
sam jak EVO Il
Zasieg AF 0,5m ~ 0,5m ~ Tryb Swiatta

nieskonczonos¢é

nieskonczonos¢

widzialnego: taki
sam jak EVO 1l

Wspomaganie ostrosci

obstuga w trybie MF

obstuga w trybie MF

Tryb Swiatta
widzialnego: taki
sam jak EVO 1l

Dotyk AE/ AF Wsparcie wsparcie Tryb Swiatta
widzialnego: taki
sam jak EVO 1l
Blokada AE / AF wsparcie Wsparcie Tryb Swiatta
widzialnego: taki
sam jak EVO Il
Tryb koloru Brak / Czarno-biaty / | Brak / Czarno-biaty / | Tryb Swiatta
Nostalgic / Log (10- | Nostalgic / Log (10- | widzialnego: taki
bit) bit) sam jak EVO Il
Styl obrazu Standardowy / Standardowy / Tryb $wiatta




Neutralny / Poziomy | Neutralny / Poziomy | widzialnego: taki
/ Niestandardowy / Niestandardowy sam jak EVO Il
Histogram wsparcie wsparcie Tryb $wiatla
widzialnego: taki
sam jak EVO Il
Defog Wsparcie wsparcie Tryb $wiatla
widzialnego: taki
sam jak EVO I
ROI wsparcie Wsparcie Tryb $wiatta
widzialnego: taki
sam jak EVO Il
Defog wsparcie
Specyfikacja Gimbala
WAGA 70g (EVO 1)

107g (EVO Il Pro)
100g (EVO Il Dual 320)
135¢g (EVO Il Dual 640)

Zakres mechaniczny

Skok: -135 ~ 45 °, rolka: -45 ~ 45 °,

odchylenie: + 100

Kontrolowany zakres

Podziatka: -90 ~ 0 °, rolka: /, odchylenie:

-90~90°

Stabilizacja

3-osiowy (pochylenie, rolka,

przesuwanie)

Maksymalna predkosc¢ sterowania
(pochylenie)

200°/s

Zakres drgan katowych

0,003 °przy 10 m/s
+ 0,008 °przy 15m/s
£0,013°przy20m/s

Specyfikacja baterii drona

Pojemnosé oo mAn
Napiecie LoV
Maksymalne napiecie ey
fadowania
Typ Baterii HPo 38
Energia sz

5C to40TC

Zakres temperatur
ladowania




Maksymalna moc tadowania

82 W

SPECYFIKACJA KONTROLERA

Czestotliwos¢ pracy

2.4~2.4835Ghz

Maksymalna odlegtos¢ transmisiji (bez
przeszkod, bez zakidcen)

FCC: 9 km
CE: 5 km

Zakres temperatury pracy

-10°C -40°C

Moc transmisji (EIRP)

2,4 ~2,4835 GHz

FCC: <26 dBm
ISED: <26 dBm
CE: <20 dBm
RCM: <20 dBm
SRRC: <20 dBm
B aterl a 5000 mAh
Waga 370g

Prad / napiecie robocze

1,7 A przy 3,7 V.

Zakres temperatur
ladowania

0-40TC

Obstugiwany rozmiar
urzgdzenia mobilnego

Maksymalna diugos¢: 84
mm; maksymalna grubos¢:
13 mm

Obstugiwane typy portéw
USB

Lightning, Micro USB (Type-B), USB-C

Godziny pracy 3H
OLED NITS 330
Specyfikacja tadowarki
Wejscie 100-240 V, 50/60 Hz, 1.5A
Wyjscie Gtowny: 13,2V -5 A
USB: 5V=3A 9V=2A 12V=1,5A
Napiecie 13201V

Moc znamionowa

66W




